SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robdt przygotowawczych zwiazanych z zadaniem pt. Budowa Miniparku przy ul.
Romera w Szczecinie”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkeie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarle w niniejszej specyfikacji dotyczg robdt przygotowawczych zwiazanych
z zadaniem pt. ,,Budowa Miniparku przy ul. Romera w Szezecinie™.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem firas i osi oraz punktow

wysokosciowych wehodza:

O wyznaczenie sytuacyjne i wysokodciowe punktéw  glownych, osi trasy i punktow
wysokodciowych,

0 uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

o wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysokosciowych (reperdw roboczych),

O wyznaczenie przekrojow poprzecenych,

o zastabilizowanie punkiéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz

oznakowanie w sposdb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
o odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
Roboty obejmuja:
0 wytyczenie i obshuge geodezyjng budowy chodnikow,
O wytyczenie tras sieci,
0 obsluge budowy,
o sporzadzenie mapy powykonawczej | wigczenie do zasobbw geodezyjnych.

L4. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koficowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST 00 “Wymagania ogélne™.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakod¢ ich wykonania oraz zgodnosé robot
z Dokumentacjg Projektows, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogblne wymagania dotyczgce robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 “Wymagania
Ogdlne™.



2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczaniu roboczych punktéw
wysokosdciowych wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa:
o Paliki drewniane o $rednicy 15-20 ¢m i dhugodei 1,5-1,7 m oraz o Srednicy 5-8 cm i diugodcei
0,3 m,
o Slhupki betonowe o dlugodei 0,5 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 *“Wymagania
Ogdine”.

Roboty zwigzane z oznaczaniem trasy oraz roboczych punkiéw beda wykonywane recznie.
Roboty pomiarowe zwiazane z wytyczeniem oraz okrefleniem wysokosciowym trasy
wykonywane bedg specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot
(teodolity lub niwelatory, dalmierze, tyczki, laty, tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punkiow powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
dokladnodci pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
“Wymagania Og6ine”.
Materialy (paliki drewniane oraz shupki betonowe) moga byé dostarczane przy uZyciu
jakiegokolwiek srodka transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

1.1.0gélne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST 00 “Wymagania Ogolne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujgecymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczyC i zastabilizowaé w teremie punkty glowne osi trasy
oraz punkty wysokosciowe (repery robocze).

Przyjecie tych punktéw powinno byé dokonane w obecnosei Inzyniera. W oparciu o materialy
dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia Robot.

5.2 Szczegdlowe warunki wykonania robot

Tyczenie osi rurociagdw, Sciezek i trasy kabli nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacje
Projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej
okreélonej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez
InZzyniera. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by€ przesunigte wigcej niz 5 cm w
stosunku do projektowanych, a rzgdne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1
cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

Punkty wysokosciowe nalezy wyznaczaé w punktach charakterystycznych okreslonych
w dokumentacji projektowe;j.

Punkty wysokosciowe naleZzy umieszezaé poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich
okreslaé z dokladnoscia do 0,5 cm.

5.4. Wymnaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:



O

o wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow,
o wyznaczenie rzednych rurociagdw,
O wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu nasypéw i wykopow
w przekrojach poprzecznych. .
Powy#sze roboty powinny byé wykonane zgodnie z Dokumentacjq Projektows oraz
w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego wykonania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogélne zasady kontroli jakodci podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 “Wymagania
Ogolne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z odtwarzaniem trasy i punktow
wysokodciowych nalezy prowadzié wg ogblnych =zasad okreslonych w  instrukcjach
i wytycznych GUGIK.
Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzié¢ wg nastgpujacych zasad:
o of Sciezek, rurociggdéw i tras¢ kabli nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach
pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,
o robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzié niwelatorem na calej dhugosci
budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 “Wymagania Ogolne™.
Jednostks obmiaru robét geodezyjnych jest:
| km wyznaczonej i zastabilizowanej trasy
| szt wyznaczonego i zastabilizowanego obiekiu

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru prac podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 “Wymagania Ogélne™,
Odbior robét zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicoHw
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokolu kontroli geodezyjnej, kiore Wykonawea

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
“Wymagania Ogolne™.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punkiami
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych
-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Instrukcja techniczna 0-1.  Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obshuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii
(GUKIK), Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2.  Wysokosdciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.



Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

Al



