Scinanie i uzupetnianie poboczy

D-06.03.01 SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSI wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych zescinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych w relmfrogramu prac naprawczych ciggu pieszo-
rowerowego od kgpieliska Arkonka do ul. Wincentego Pola w Szczecinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowk&z dokumentéw przetargowych i kontraktowych, kibedezy stosowd
przy realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych zecinaniem i
ewentualnym uzupetnianiem poboczy.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazddéw, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- rowniarek z transporterergcfnarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
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4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robd4t okéonych w niniejszej ST, mima korzysté z dowolnychsrodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadz od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeisiania poboczy naky wywiez¢ na odktad. Miejsce odkladu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchnt na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 , powinien wynosd najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfiél-B-04481.

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w poboczach naig je uzupeint materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyopah wykonane.

Zagszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetnigpgo naley prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj smtu do zagszczania musi liyzaakceptowany przezdyniera. Zagszczona
powierzchnia powinna léyréwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiadéasladoéw po przejciu walcéw lub zagszczarek.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’'6.
6.2. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky przeprowadzébadania spadkdéw poprzecznych i padigch skarp i poboczy a tad
wskaznika zagszczenia w celu agjniecia zat@onej jakadci rob6t zgodnie dokumentadjechnicza.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0blne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@¥magania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 firobét obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— Sciecie poboczy i zagszczenie podta, rozplanowanie gruntu
— odwiezienie nadmiaru gruntu na odl. do 2km,
— dostarczenie materiatu uzupetaieggo,
- roziozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalsoty ziemne.
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