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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

Obiekt : PROJEKT BUDOWLANY ZAGOSPODAROWANIA TERENU:

Budowa boiska wraz z ogrodzeniem, chodnik - bieznia rekreacyjna, obiekty matej architektury oraz
utwardzeniu powierzchni gruntu na dziatce ewid 29/1 w Szczecinie

Inwestor : Zaklad Ustug Komunalmnych Szczecin ul Ku Stonci 125A

Adres : dziatka nr ewid- 29/1 obreb-3033 przy ul. Zelaznej ul. Wendenskiej ul. Hozej w Sz-nie
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I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYMAGANIA OGOLNE

| -1. WSTEP
[-1.1.  PRZEDMIOT SPECYFIKACJI.
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej /ST/ sg standardy techniczne dotyczace wykonania i odbioru robét budowlanych

Zwigzanych z ‘
ZAGOSPODAROWANIE TERENU dziatka nr ewid- 29/1 obreb-3033 Szczecin przy ul. Zelaznej — ul. Wendenskie] — ul.
Hozej w Szczecinie

INWESTYCJA WIAZE SIE Z WYKONANIEM ZADAN

Z1 - Boisko rekreacyjne, mate do gier i zabaw z jednym koszem do gry w koszykowke , dwoma bramko-
koszami do pitka reczna-koszykowka oraz konstrukcije ze stupkow i odciagow dla zamocowania siatki do
gry w siatkowke, boisko te bedzie ogrodzone siatka na stupkach o wysokosci 4,0m.

Z2 - Chodnik - jako bieznia do rekreacji i spacerow.

Z3 - Plac o nawierzchni betonowa uksztattowano do zamontowani najazdéw do jazdy na rolkach ( skate
park).

Z4 - Plac zabaw dzieciecych o nawierzchni syntetycznej elastycznej z zamontowanymi urzadzeniami do
zabaw dziecinnych ( safeplay) .

Z5 - Plac seniora o nawierzchni zwirowej z ustawionymi stotami do gier z zespotami tawek parkowych.

Standardy wykonania, materiaty, typy konstrukcyjne, itp. okreslone przez zamawiajacego w Specyfikacji Technicznej oraz
w Projekcie Budowlanym maja na celu zdefiniowanie wiasciwosci obiektow. Tego typu wiasciwosci wymagac bedzie
Zamawiajacy od Wykonawcy podczas realizacji Umowy.

Przez wymagany standard rozumiec sie bedzie, iz Wykonawca ma obowiazek zastosowaé standard techniczny nie gorszy
niz to w Specyfikacji i w Projekcie Budowlanym okreslono, pod sankcjg uznania kazdej czesci Robot niespelniajacych tego
wymogu za wadliwa, z przewidzianymi Umowg konsekwencjami.

Nie podlega sankcji odstepstwo od Specyfikacji Technicznej i Projektu Budowlanego dla ktérego Wykonawca wezesniej
uzyskat aprobate Przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonawca ma nieskrepowang mozliwosé zastosowania standardu wyzszego w odniesieniu do jakiejkolwiek czesci Robét,
a w szczegdlnosci wszedzie i zawsze tam, gdzie stuzyé to bedzie osiggnieciu gwarantowanych przez Wykonawce
parametréw techniczno - technologicznych.

Wykonawca nie moze powotywaé sie na jakikolwiek zapis Specyfikacji Technicznej dla usprawiedliwienia swojego nie
wywiazania sie z jakiegokolwiek obowigzku przypisanego Umowa,

1-1.2. ZAKRES STOSOWANIA.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy przetargach oraz przy zleceniu i realizacji robét dla wyzej wymienionego
przedmiotu zaméwienia. Wymagania ogdine nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi specyfikacjami
technicznymi:

|-1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dla robét objetych projektem.

|-1.4.  OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

ST - Specyfikacja Techniczna

Dokumenty odniesienia i Projekt Budowlany —dokumenty bedace podstawa do wykonania robot budowlanych,w tym
wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia, a takze
wszelkie inne rysunki, obliczenia, programy komputerowe, probki, wzory, modele, podreczniki obstugi i konserwacii oraz
inne podreczniki i informacje o podobnym charakterze, do przediozenia, ktorych zobowigzuje Wykonawce Umowa lub
przepisy prawa.

Dokumentacja powykonawcza- w rozumieniu ustawy Prawo budowlane.

Dziennik budowy - stanowi urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
toku wykonywania robot.

Przedstawiciel Zamawiajacego - oznacza Przedstawiciela Zamawiajacego wg. definicji klauzuli Umowy oraz kazdag osobe
przez niego upowazniona,

Materiaty - wszelkie tworzywa i wyroby budowlane niezbedne do wykonania Robét zgodnie z Wymaganiami Technicznymi i
Projektem Budowlano-Wykonawczym, zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajacego.
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Odbiér miedzyoperacyjny - odbiér majacy na celu sprawdzenie zgodno$ci wykonanego czgsciowo elementu Robot z
Projektem Budowlanym, obowigzujgcymi normami, przepisami i Wymaganiami Zamawiajacego.

QOdbior czesciowy - odbiér majacy na celu sprawdzenie zgodnosci z Umowg wykonanych elementdw Robdt w celu
okre$lenia ich zakresu, jakosci i iloci.

Qdbiér koncowy - odbiér przeprowadzony po pomysinym zakonczeniu Robét i usunigciu usterek.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych Robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancii
nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenie Przedstawiciela Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Przedstawiciela
Zamawiajgcego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie
prowadzenia zadania inwestycyjnego.

Roboty - oznaczajg Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie od kontekstu sytuacyjnego lub
tresciowego.

Roboty State - 0znaczajg roboty state do realizacji zaméwienia zgodnie z Umowa,

Roboty Tymczasowe - 0znaczajg roboty tymczasowe wszelkiego rodzaju (poza Sprzetem Wykonawcy) potrzebne do
realizacji i ukonczenia Robot oraz usuniecia wszelkich wad.

Roboty Towarzyszace — prace niezbgdne do wykonania robdt podstawowych niezaliczane do robot tymezasowych, w tym
inwentaryzacja powykonawcza.

Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Budowlanej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem Robot.

Plac Budowy - 0znacza Plac Budowy w rozumieniu Umowy.

Nawierzchnia -warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

e Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

o Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa scieralng a podbudowsg zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

e Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace;
nawierzchni.

« Podbudowa - dolna czgs$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze skiada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢ Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktadac¢ sie z jednej lub dwéch warstw.

e Podbudowa pomocnicza - dolna czes$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

e Warstwa mrozoochronng - warstwa, ktdrej gféwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

e Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

e Warstwa odsaczajaca-warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy

Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji
nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych
ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czesc korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazddw, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
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Podioze ulepszone - géma warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig ulepszona w celu umozliwienia
przejgcia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modemizacja (zmiana
parametrow geometrycznych frasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

Przetargowa dokumentacia projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegéinych rodzajéw ruchu oraz
szerokos¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wytgczeniem konstrukeji przyjezdni dotem oddzielajacej
ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnosci technolg. ich wykonania.

Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna calosé konstrukeyjng lub technologiczna,
zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modemizacjg utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

|-1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Projektem Budowlanym, Specyfikacig
Techniczng i poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego, nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z Art.22,23 i 28
ustawy Prawo Budowlane. '

|-1.6.  ZAKRES ROBOT | ICH UTRZYMANIE PODCZAS BUDOWY.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét budowlanych.

Utrzymanie robot podczas budowy. Wykonawca powinien utrzymywaé Roboty do czasu koficowego lub czesciowego
odbioru. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w nalezytym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru. )

[-1.7.  ZASADY KONTROLI | ODBIORU ROBOT

A).  Przedstawiciel Zamawiajacego -

Decyze Przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace akeeptacii lub odrzucenia materiatow elementow Robét beda oparte na
osgdzie inzynierskim. Przedstawiciel Zamawiajacego uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z rozwazang kwestia, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i badaniach materiatow budowlanych, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie, wigczajac wszelkie uwarunkowania sformutowane w
Umowie i dokumentacji wykonawczej, wymaganiach technicznych, a takze nomy i wytyczne panstwowe.

Przedstawiciel Zamawiajacego jest upowazniony do inspekcji wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Przedstawiciel
Zamawiajacego odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktére nie speniajg wymagan jakosciowych okreslonych w Projekcie
Budowlanym i Specyfikaciji.

B). Projekt Budowlano-Wykonawczy

Zgodnie z Umowg Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego:

Projekt Budowlano-Wykonawczy, czeé architektoniczno - budowlana w zakresie zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z 3 lipca 2003r. /Dziennik Ustaw Nr 120, poz.1133/

Decyzjg administracyjng — zgtoszenie robot niewymagajacych pozwolenia lub pozwolenie na budowe

Koszty opracowania dokumentacji powykonawczej obcigzaja Wykonawce i mieszczg sie w kosztach poszczegbinych
elementéw Robot.

Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowe] w trakcie realizacji robét powinny by¢ wprowadzane na pismie i
autoryzowane przez Przedstawiciela Zamawiajacego.

C).  Zgodnosc robét z Projektem Budowlano-Wykonawczym i Specyfikacjg Techniczng

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢ zgodne ze standardami zawartymi w Specyfikacji
Technicznej i w Projekcie Budowlanym. Cechy materialéw i elementéw budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliskg,
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, albo z wartoéciami rednimi okreslonego przedzialu tolerancji. Przedziat tolerancii
okresla sie w celu uwzglednienia przypadkowych, matych odchyler od wartosci docelowych, ktore sg nieuniknione, ale
mieszczace sig w dopuszczalnych granicach.
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Jezeli zostata okreslona wartos¢ minimalne lub warto$¢ maksymalna albo obie te wartosci, to roboty powinny byé
prowadzone w taki sposéb, aby cechy materiatow lub elementow nie znajdowaty sie w przewazajacej mierze w poblizu
wartosci Srednich, W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sg w petni zgodne z dokumentacjg budowlana lub
Specyfikacjg Techniczng i wptyneto to na niezadowalajaca jakos¢ elementu Robdt, to takie materiaty i roboty powinny byé
odrzucone.

D).  Koordynacja dokumentow umownych

Projekt Budowlany, oraz wszystkie dodatkowe dokumenty umowne, w tym Specyfikacja Techniczna, sg istotnymi
elementami Umowy i jakiekolwiek wymaganie wystepujgace w jednym z tych dokumentdw jest tak samo wigzace, jak gdyby
wystepowato ono we wszystkich dokumentach.

1-1.8. PLAC BUDOWY | DOKUMENTY BUDOWY

A). Przekazanie Placu Budowy.

Przedstawiciel Zamawiajacego przekaze wykonawcy Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi i lokalizacje. W okresie od przekazania Placu Budowy do potwierdzenia przez Zamawiajacego
odbioru robét wykonawca odpowiada za utrzymanie terenu budowy, istniejgcych znakdw geodezyjnych i istniejace]
infrastruktury na Placu Budowy. Uszkodzone lub zniszczone powyzszych elementy wykonawca naprawi lub odtworzy na
wiasny koszt.

B). Tablice informacyijne.

Przed przystapieniem do Robot wykonawca dostarczy i zainstaluje 1 tablice informacyjna. Tablica bedzie podawafa
informacje o budowie zgodnie z wymaganiami Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 26 czerwca 2002 (Dz.. U.. Nr 108, _
poz.953). z uwzglednieniem zmian zgodnie z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 27 sierpnia 2004 r (Dz.. U.. Nr 198,
poz.2042. Tablica informacyjna bedzie utrzymywana przez Wykonawce w dobrym stanie, przez cafy okres realizacji Robot.
Koszt utrzymania tablicy informacyjnej obcigza Wykonawce.

C).  Zabezpieczenie Placu Budowy.

Dia zapewnienia bezpieczenistwa publicznego oraz oséb zatrudnionych na Placu Budowy wykonawca ma obowigzek
wykona¢ lub dostarczy¢, a takze zapewni¢ obstuge wszystkich tymczasowych urzadzen zabezpieczajgcych takich jak: ploty,
zapory, znaki, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly oraz zatrudni¢ dozorcow. Wykonawca zapewni odpowiednie oswietlenie
calodobowe zapdr i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczehstwa. Wszystkie znaki, zapory i
urzadzenia zabezpieczajgce powinny by¢ zatwierdzone przez Przedstawiciela Zamawiajacego przed ich ustawieniem. Koszt
wykonania lub dostarczenia i zainstalowania urzadzen oraz elementdw zabezpieczajgcych obcigza wykonawce.

D). Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym, obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawey Placu Budowy do zakonczenia Umowy. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na kierowniku budowy.

Do dziennika budowy wpisuje sie:

e date dostarczenia Projektu Budowlanego lub jej czesci,
date przekazania Placu Budowy Wykonawcy,
uwagi i polecenia Przedstawiciela Zamawiajacego,
daty rozpoczecia i zakoriczenia poszczegoinych elementow Robét,
daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbioroéw robét zanikajacych,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
daty czgsciowych odbiordw, wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
dane dotyczace pobierania probek,
Zgtoszenie zakonczenia Robdt,
wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy powinny by¢ przediozone Przedstawicielowi
Zamawiajgcego do ustosunkowania sie. Decyzje Przedstawiciela Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

E) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow i kopie aprobat technicznych wyrobow budowlanych, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w przez Wykonawce. Dokumenty te
stanowig zafgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde Zyczenie Przedstawiciela Zamawiajgcego.

e o o o o
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F) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz dziennika budowy, nastepujace dokumenty:
e pozwolenie na budowe,
o protokoly przekazania terenu Wykonawcy,
o protokoty odbioru robét,
o protokoty z narad i ustalen,
e korespondencija budowy.

G) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane przez Wykonawce na Placu Budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy powinno spowodowac jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem. Zaginiecie dziennika budowy, zwigzane z celowym ukryciem dowodéw mowigcych o
przyczynach zaistniatych wypadkow albo zagrozenia zycia lub mienia powinno spowodowac natychmiastowe
powiadomienie wtasciwych organdw.

1-1.9.  POWIAZANIA PRAWNE | ODPOWIEDZIALNOSC WOBEC PRAWA

-1.9.1. Przestrzeganie prawa.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i zarzadzenia wiadz centralnych, zarzadzenia wiadz lokalnych, inne
przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktore w jakikolwiek sposab sg zwiazane z realizacjg Robot lub moga wptywac na sposob
przeprowadzenia robot.

W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinien przestrzegac i stosowac wszystkie przepisy wymienione ust.1.

1 -1.9.2. Stosowanie rozwigzan opatentowanych.

Jezeli od Wykonawcy wymaga sie lub tez uzna on za konieczne albo uzasadnione uzycie rozwigzania projektowego,
urzadzenia, materialu lub metody, ktore sg chronione patentem lub innym prawem wtasnosci, to Wykonawca powinien
spetnié wszystkie wymagania okreslone prawem, dotyczace zasad zastosowania chronionego rozwigzania, urzadzenia,
materiatu lub metody. Wymagania okreslone w ust. 1 powinny by¢ spetnione przez Wykonawce przed przystapieniem do
robét, w ktérych maja zastosowanie chronione rozwigzania, urzadzenia, materiaty lub metody. Wykonawca powinien
poinformowaé Przedstawiciela Zamawiajacego o uzyskaniu wymaganych uzgodnien, a w razie potrzeby przedstawic ich
kopie. Jezeli niedotrzymanie wymagan sformutowanych w ust. 1 i 2 spowoduje nastepstwa finansowe lub prawne, to w
catosci obcigzaja one Wykonawce.

| -1.9.3. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej oraz prywatnej. Jezeli
w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem Robot lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzong whasnosé. Stan odtworzonej lub naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia. Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzadzenia podziemne i nadziemne o prowadzonych
robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszystkich niezbednych adaptacii i innych koniecznych robot w
obrebie Placu Budowy w mozZliwie najkrotszym czasie, nie diuzszym jednak niz w czasie przewidzianym harmonogramem
tych robét. Wykonawca okaze wspotprace i utatwi przeprowadzenie wymienionych robét. Zaktada sig. ze Wykonawca
zapoznat sie z zakresem ewentualnych robét prowadzonych w bezposrednim sasiedztwie Placu Budowy uwzgledni ich
przeprowadzenie planujac swoje roboty. Wykonawca okaze wspotprace i utatwi przeprowadzenie wymienionych robot. W
zwigzku z tym ewentualne roboty prowadzone w bezposrednim sasiedztwie w zakresie i w terminie ustalonym przed
podpisaniem Umowy, nie moga by¢ podstawa do zmiany terminu realizacji Umowy. W przypadku przypadkowego
uszkodzenia instalacji Wykonawca natychmiast powiadomi odpowiednig instytucje uzytkujaca lub bedaca whascicielem
instalacii, a takze Przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca bedzie wspéipracowat w usunigciu powstatej awarii z
odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi.

1-1.9.4. Ochrona Srodowiska.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego.W szczegdlnosci Wykonawca powinien zapewnic spetnienie nastepujacych warunkow:

A) Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny by¢ tak wybrane, aby nie
powodowag zniszczen w Srodowisku naturalnym.

B) Powinny zosta¢ podjete odpowiednie Srodki zabezpieczajace przed:

e zanieczyszczeniem ciekéw wodnych pytami, paliwem, olejami, materiatami bitumicznymi,
chemikaliami, oraz innymi szkodliwymi substancjami,
e  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
e mozliwoscig powstania pozaru.
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C) Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji Robét nie moze powodowaé zniszczen Srodowisku
naturalnym poza terenem prowadzonych robot.

D) Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska, obcigzaja Wykonawce.

1-1.9.5.  Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegat przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywag sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopaine beda skiadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy lub podwykonawcy.

1-1.9.6.  Utrzymanie ruchu publicznego.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na drogach publicznych na kiérych begdzie prowadzit roboty.
Ruch publiczny moze by¢ skierowany zaakceptowang trasa objazdowa lub dla zapewnienia ruchu moze by¢ wykorzystana
cze$é jezdni, na ktdrej nie beda prowadzone roboty. W czasie wykonywania robét na drodze publicznej Wykonawca ustawi i
bedzie obstugiwat wymagane znaki drogowe i elementy zabezpieczenia ruchu, zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo
ruchu pojazdow i pieszych.W przypadku zastosowania ruchu jednokierunkowego, wahadtowego, Wykonawca powinien
zapewni¢ odpowiednig liczbe 0sdb z choragiewkami lub tymezasowa sygnalizacje Swieting do kierowania ruchem.

1-1.9.7.  Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowac sie do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podczas transportu
materiatow na drogach publicznych poza granicami Placu Budowy okreslonymi w Umowie. Specjalne zezwolenia na uzycie
pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi, 0 ile zostang uzyskane przez Wykonawce od odpowiednich wiadz, nie
zwalniajg Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog, ktore moga by¢ spowodowane ruchem tych
pojazdow.Wykonawca nie moze uzywac pojazdow o ponadnormatywnych obciazeniach osi na wykonanych konstrukcjach
nawierzchni w obrebie granic Placu Budowy.Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane
ruchem budowlanym i powinien naprawi¢ lub wymieni¢ wszystkie uszkodzone elementy na wiasny koszt, w sposob
zaakceptowany przez Przedstawiciela Zamawiajacego.

1-1.9.8.  Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
Placu Budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa osobom postronnym. Wykonawca powinien zapewni¢ i utrzymywac w
odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu prowadzacego roboty objete Umowg .

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 w sprawie informacii dotyczace]
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia /Dz.U.Nr 120, poz. 1126/, kierownik
budowy sporzadza tzw. ,Plan bioz” na podstawie obowiazujacych przepisow i ,Informaciji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia”, opracowanej przez projektanta i zawartej w projekcie.

I-2. MATERIALY

llekro¢ uzywa sie w Specyfikacji Zamawiajacego nazwy materiatow lub wyrobéw budowlanych, to nalezy rozumie¢, ze w
ten sposob okresla sie wymagane parametry, a nie konkretny $rodek. Tym samym dopuszcza si¢ (za zgoda Przedstawiciela
Zamawiajacego) mozliwos¢ zastosowania materiatow rownowaznych lub lepszych posiadajacych wymagane $wiadectwo
dopuszczenia lub aprobate techniczng wydang przez wiasciwy organ aprobujacy. Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do
ich wydawania. Dz. Ustaw nr 249 poz. 2496

Wszystkie wyroby budowlane wprowadzone do obrotu musza spetnia¢ wymogi oznakowan i oceny zgodnosci wymienione
w Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych — Dziennik Ustaw nr 92/2004 poz.881 zmieniajaca ustawg z
dnia 7 lipca 1994 Prawo Budowlane i ustawe z dnia 30 sierpnia 2002 o systemie oceny zgodnosci. Wszelkie materiaty uzyte
przez Wykonawce dla wykonania Robét musza by¢ oryginalnie nowe, o ile innego rozwigzania nie zaleca dokumentacja. lub
nie dopuszcza projektant.

l-2.1.  ZRODLA ZAOPATRZENIA W MATERIALY | WYMAGANIA JAKOSCIOWE.

Wszystkie materiaty uzyte do robot powinny by¢ pobrane przez Wykonawce ze zrodet przez niego wybranych. Wykonawca
powinien zawiadomi¢ Przedstawiciela Zamawiajacego o proponowanych zrodtach materiatéw mozliwie jak najszybciej, aby
umozliwi¢ kontrole materiatow przed rozpoczeciem robét. Materiaty moga by¢ pobierane tylko ze zrodet zaakceptowanych
przez Przedstawiciela Zamawiajacego. Jezeli materiaty z zaakceptowanego uprzednio Zrodta s niejednorodne Iub o
niezadowalajacej jakosci, Wykonawca powinien zmienic zrodio zaopatrzenia w materiaty.
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1-2.2.  ZRODLA MATERIALOW MIEJSCOWYCH.

Wszystkie materiaty migjscowe powinny by¢ zaaprobowane przez Przedstawiciela Zamawiajacego przed ich uzyciem do
budowy i speinia¢ adekwatne parametry techniczne materiatu wymagane przepisami.

1-2.3.  KONTROLA MATERIALOW

Wszystkie materiaty przewidziane do uzycia podczas budowy beda przed dopuszczeniem do robét podlega¢ inspekeii,
pobieraniu probek, badaniom i ewentualnej dyskwalifikacji przy stwierdzeniu niezadowalajacej jakosci. Jakiekolwiek roboty,
do ktérych uzyto niebadanych materiatow, bez zgody Przedstawiciela Zamawiajacego, beda traktowane jako wykonane na
ryzyko Wykonawcy. Materiaty o niewtasciwych cechach zostang usunigte i wymienione na wiasciwe na koszt Wykonawcy.
Jezeli nie wskazano inaczej, wszystkie odsytacze do norm, instrukcji i wytycznych zawarte w Umowie dotyczg ich wydania
aktualnego w dniu podpisania Umowy. Probki materiatow powinny by¢ pobierane przez Wykonaweg, z zastosowaniem
urzadzen zaakceptowanych przez Przedstawiciela Zamawiajacego, pod nadzorem Przedstawiciela Zamawiajacego i z takg
czestotliwoscia, jak okreslono w Wymaganiach. W catym czasie trwania rob6t Wykonawca powinien utrzymywac personel
przeszkolony w zakresie pobierania probek.

l-2.4. PRZECHOWYWANIE MATERIALOW

Materiaty powinny by¢ przechowywane w sposob zapewniajacy zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robot.
Sktadowane materiaty, jezeli nawet byly badane przed rozpoczeciem przechowywania, moga by¢ powtornie badane przed
wiaczeniem do robét. Skiadowanie powinno by¢ prowadzone w sposéb umozliwiajacy inspekcje materiatow. Sktadowanie
materiatow moze odbywac sie w granicach Placu Budowy. Dodatkowe powierzchnie, jezeli okaza sie konieczne, powinny
by¢ uzyskane przez Wykonawce na jego koszt. Wszystkie migjsca czasowego skiadowania materiatow i lokalizacji wytworni
poza Placem Budowy, powinny by¢ po zakoriczeniu robét doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w
sposob zaakceptowany przez Przedstawiciela Zamawiajacego, bez dodatkowych opfat ze strony Zamawiajacego.
Poszczegolne grupy, podgrupy i asortymenty kruszyw do betonu powinny pochodzi¢ z jednego zrodta. Wielkosc i
czestotliwo$¢ dostaw powinna zapewni¢ mozliwo$¢ zgromadzenia na skfadowiskach zapasow w ilosci zapewniajacej
ciggto$¢ robot. Transport i sktadowanie kruszywa powinny odbywac sig¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Powierzehnia sktadowisk powinna
zapewni¢ mozliwos¢ zgromadzenia przewidzianej ilosci materiaiow. Kruszywo nalezy sktadowac oddzielnie wediug
przewidzianych w receptach asortymentow i frakgji,. Podtoze sktadowiska musi by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione
tak, aby nie dopusci¢ do zanieczyszczenia kruszywa w trakcie skiadowania.

1-2.5.  INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Przedstawiciel Zamawiajacego moze przeprowadzic inspekcje materiatow w zrodle ich pobrania. Wytwornie materiatow
moga by¢ okresowo kontrolowane, w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami.
Probki materialow moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli moze by¢ podstawg
akceptacji lub odrzucenia okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Przedstawiciel
Zamawiajacego bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, powinny by¢ zachowane nastepujace warunki:

Przedstawiciel Zamawiajacego powinien mie¢ zapewniona wspétprace i pomoc Wykonawcey oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji.

Przedstawiciel Zamawiajgcego powinien mie¢ wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwomi, gdzie odbywa
sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji Umowa. ]

|-28. WYKORZYSTANIE MATERIALOW POBRANYCH Z WYKOPOW.

Grunty pobrane z wykopdw powinny by¢ wykorzystane do budowy nasypow, o ile s do tego przydatne, lub do innych celow
okreslonych w Specyfikacji lub w Projekcie Budowlano-Wykonawczym. Wykonawca nie powinien bez pisemnego
zezwolenia Przedstawiciela Zamawiajacego wykonywat¢ wykopow poza granicami robot ziemnych, jakie beda okreslone w
Projekcie Budowlano-Wykonawczym.

1-3. SPRZET
Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien réwniez dysponowac
sprawnym sprzetem zapasowym, umozliwiajacym prowadzenie robét w przypadku awarii sprzetu podstawowego.
Wykonawca na polecenie Przedstawiciela Zamawiajacego usunie z Placu Budowy sprzet nieodpowiadajacy warunkom
Umowy i wymaganiom sformutowanym w Dokumentacji Budowlaneji ST.

[-4. TRANSPORT MATERIALOW
Wszystkie materiaty powinny by¢ transportowane w sposob zapewniajacy zachowanie ich jakosci i przydatno$ci do robot.
Kruszywa powinny by¢ transportowane z miejsca skiadowania do miejsca wbudowania w sposéb zapobiegajacy stratom
oraz segregacji. Zaleca sie transport cementu w odpowiednich workach. Transport elementéw z drewna oraz materiatow
drewnopochodnych powinien odbywac sie Srodkami przystosowanymi do tego celu. Przewozone elementy powinny by¢
zabezpieczone przed uszkodzeniami i zniszczeniem w trakcie transportu oraz przed opadami deszczowymi.
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1-5.WYKONANIE ROBOT

Wymagania techniczna obejmujg wykonanie robdt budowlanych dla inwestycji Dostosowanie infrastruktury technicznej do
obecnych potrzeb. Roboty bedg wykonane zgodnie z niniejszg ST, Dokumentacjg budowlang dostarczona przez
Zamawiajacego, przy uzyciu sprzetu, materiatdw i metod pracy gwarantujgcych wysokg jakosc.

|-6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

|-6.1.  SYSTEM KONTROLI MATERIALOW PROWADZONY PRZEZ WYKONAWCE.

A) Dane ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni
system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie, wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatdw i robdt. System kontroli prowadzony przez Wykonawce powinien by¢ zatwierdzony przez Przedstawiciela
Zamawiajgcego. Przed zatwierdzeniem systemu Przedstawiciel Zamawiajacego moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ badania i inspekcje materiatow oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie ze standardami zawartymi w Wymaganiach Technicznych i w Projekcie Budowlanym. Wykonawca powinien
dostarczyC Przedstawicielowi Zamawiajacego zaswiadczenie, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy, s
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Pomieszczenia laboratoryjne
powinny by¢ utrzymywane w stanie czystosci, a wszystkie urzadzenia w dobrym stanie technicznym. Przedstawiciel
Zamawiajgcego powinien mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgji. Przedstawiciel
Zamawiajgcego bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggnigcia te sg tak powazne, ze moga wplywa¢ ujemnie na wyniki badan, Przedstawiciel Zamawiajgcego natychmiast
wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatow. Minimalne
wymaganie, co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ zostaty okreslone w wymaganiach. Jezeli jakies nie zostato okreslone,
to Wykonawca powinien ustali¢, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Umowa,.
Ustalenia takie winny by¢ zatwierdzone przez Przedstawiciela Zamawiajgcego.

B) Pobieranie probek

Probki powinny by¢ pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan. Przedstawiciel Zamawiajacego powinien mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie
Przedstawiciela Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktdre budzg
watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z whasnej
woli. Pojemniki do pobierania probek powinny by¢ dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Przedstawiciela
Zamawiajgcego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Zamawiajacego powinny by¢
odpowiednio opisane, w spostb zaakceptowany przez Przedstawiciela Zamawiajacego.

C) Badania

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich norm. W przypadku, gdy polskie normy nie
obejmuja badania wymaganego w Wymaganiach Technicznych lub w Dokumentacji Budowlanej, stosowaé mozna wytyczne
krajowe lub normy zagraniczne, albo inne procedury zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca
powinien przekazywac Przedstawicielowi Zamawiajacego kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej po ich
zakonczeniu. Wyniki badan powinny by¢ przekazywane Przedstawicielowi Zamawiajacego na formularzach dostarczonych
przez Przedstawiciela Zamawiajacego lub innych, przez niego zaaprobowanych.

D) Raporty z badan.

Wykonawca powinien przechowywa¢ kompletne raporty ze wszystkich badan i inspekcii i udostepniac je na zyczenie
Zamawiajacemu.

E). Optaty za badania.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania i prowadzenia systemu kontroli materiatow i robét, wiaczajac w to
pobieranie probek, badania i inspekcje w ramach Ceny Umowne;.

F) BADANIA PROWADZONE PRZEZ PRZEDSTAWICIELA ZAMAWIAJACEGO.

Przedstawiciel Zamawiajacego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, ocenia
zgodno$¢ materiatow i robdt z wymaganiami Specyfikacji na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Ponadto moZe on przeprowadzac niezalezne badania i inspekcje w celu okreslenia przydatnosci materiatow do robét. Jezeli
przeprowadzona przez Przedstawiciela Zamawiajgcego weryfikacja systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce
wykaze, Zze system ten nie jest w petni wiarygodny, to Przedstawiciel Zamawiajacego moze polecié Wykonawcy
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo moze opierac sie wytacznie na whasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci robot i materiatéw z Wymaganiami i Projektem Budowlanym.
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Powtome lub dodatkowe badania zlecone przez Przedstawiciela Zamawiajgcego nie bedg optacone przez
Zamawiajacego, ale beda traktowane jako wypetnienie przez Wykonawce warunkéw Umowy. Jezeli okaze sie konieczne
przeprowadzenie przez Przedstawiciela Zamawiajacego badan materiatéw w przypadku, gdy badania Wykonawcy zostaty
uznane za niewazne, to catkowitym kosztem tych badan zostanie obciazony Wykonawca i koszty te zostang potrgcone z
biezacych platnosci za okreslone roboty bedace przedmiotem badan. Niezalezne badania prowadzone przez
Przedstawiciela Zamawiajacego poza systemem kontroli Wykonawcy, wykonywane w ramach biezacej kontroli robét, do
jakosci, ktorych Przedstawiciel Zamawiajacego nie ma zastrzezen, beda optacane w catosci przez Zamawiajgcego.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

a) cze$¢ ogolng opisujaca;

*  organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robét, organizacje ruchu na budowie wraz z

oznakowaniem robét,
bhp
wykaz zespotw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszezegdlnych elementéw robét,
system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robdt,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

®  spos6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informagji Inzynierowi;

b) czg$¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i urzgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne,

e rodzaje i iloS¢ Srodkéw transportu oraz urzadzeri do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp

*  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utraty ich wlasciwosci w czasie transportu,

°  sposob i procedure pomiarow i badar (rodzaj i czestotiwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow robét,

*  sposob postgpowania z materiatami i robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

G) APROBATY TECHNICZNE i ATESTY.

Przed wykonaniem badar jakosci materiaiow przez Wykonawce Przedstawiciel Zamawiajgcego moze dopuscic do uzycia
materiaty posiadajace aprobate techniczng wydang przez upowaznione jednostki aprobujace w my$| postanowien
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004r /Dz.U. Nr 249 poz. 2496 stwierdzajaca ich peing zgodnosé z
warunkami Umowy. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sq wymagane przez warunki Umowy, kazda partia
dostarczona do robot powinna posiadaé atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
powinny posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badarn.
Kopie wynikéw tych badan powinny by¢ dostarczone do Przedstawiciela Zamawiajgcego na jego zyczenie. Materiaty i
urzadzenia stosowane w oparciu o atesty moga byé badane w dowolnym czasie. Jezeli zatwierdzona zostanie niezgodnosé
whasciwosci z warunkami Umowy, to takie materiaty i (lub) urzadzenia zostang odrzucone.

- 7. OBMIAR ROBOT.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca na etapie przetargu w oparciu o szczeg6towe zestawienie przewidywanych robét do
wykonania dostarczanych przez Zamawiajacego.

1-8. ODBIOR ROBOT

[-8.1 ZASADY OGOLNE.

Odbidr robot powinien byé przeprowadzany w miare mozliwosci w czasie umozliwigjacym dokonanie napraw wadliwie
wykonanej czesci lub catoci robot bez hamowania ich postepu w przypadku robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

[-8.2 RODZAJE ODBIOROW.

A) Odbiér czesciowy.

Jezeli Wykonawca zakoriczy catkowicie roboty na wydzielonej czesci Robét okreslonej w Umowie, to moze on wystapié na
pismie do Przedstawiciela Zamawiajacego o dokonanie odbioru czesciowego.

B) Odbidr robdt zanikajacych, lub ulegajacych zakryciu.
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Polega on na ocenie jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacyjnym zanikaja, lub ulegajg zakryciu.
Odbioru tych robét dokonuje Przedstawiciel Zamawiajacego po zgloszeniu przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
gotowosci do odbioru. Odbidr powinien byé wykonany nie pdzniej niz 3 dni od daty powiadomienia Przedstawiciela
Zamawiajgcego o gotowosci do odbioru. W wypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji Przedstawiciel Zamawiajgcego
zarzadza rozbiérke wykonanego elementu na koszt Wykonawcy. Decyzje odbioru, ocene jakosci, oraz zgode na
kontynuowanie robét Przedstawiciel Zamawiajacego dokumentuje wpisem do dziennika budowy.

C) Odbior koncowy.

Na podstawie zawiadomienia Wykonawcy skierowanego do Przedstawiciela Zamawiajacego informujgcego o catkowitym
zakonczeniu Robét, Przedstawiciel Zamawiajacego dokona odbioru koncowego Robét. Procedura odbioru (prob)
koficowego winna byé zgodna z warunkami Umowy. Jezeli Roboty zostaty wykonane zgodnie z Umowg, to zostang one
odebrane | Zamawiajacy zawiadomi na piémie Wykonawce o dokonaniu koricowego odbioru Robét. Jezeli jednak inspekcija
kofcowa wykaze, Ze Roboty wykonano w sposob niezadowalajacy, to Wykonawca niezwlocznie przystapi do wykonania
wszystkich niezbednych korekt na wiasny koszt. Po wykonaniu korekt zostanie przeprowadzony powtorny odbiér koncowy
Robot. Przedstawiciel Zamawiajacego dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentdw, wynikow
badan, oraz wnikliwej oceny wizualnej wykonanych Robét. W wypadku, gdy Przedstawiciel Zamawiajacego stwierdzi, Ze
obiekt pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu robét nie jest gotowy do odbioru, wyznacza ponowny
termin odbioru. Przedstawiciel Zamawiajacego moze powota¢ komisje odbioru zlozong z przedstawicieli Zamawiajgcego,
Wykonawcy i instytucji opiniujacych (PIOS, PIP, Straz Pozama, itp.) oraz instytuci, ktore poniosty czesciowe koszty
zwiazane z Robotami. Przedstawiciele tych instytucji, poza Zamawiajgcym beda mie¢ jednak tylko glos doradczy, a decyz,
co do odbioru podejmie sam Zamawiajacy.

1-9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ na podstawie odbiorow zgodnie z Umowa, Ceny wykonania robét obejmuja : wszystkie roboty niezbedne do
prawidtowej realizacji zadania inwestycyjnego
1-10. PRZEPISY ZWIAZANE
I-10.1. NORMY
Dia celow realizacji Umowy strony przyjmujg jako obowiazujace do stosowania:
e Polskie Normy,

Normy EN - PN

Branzowe Normy,
Aprobaty techniczne

Instrukcje (w tym instrukcje ITB),
Wytyczne,

inne dokumenty kazdorazowo wymienione w odnoénych rozdziatach Specyfikacjach Technicznych
Szczegdlowych. Jezeli nie wskazano inaczej, odsytacze do norm, instrukcji, wytycznych zawarte w
Wymaganiach Zamawiajacego dotycza ich wydania aktualnego w dacie podpisania Umowy.

Normy dotyczace wykonania poszczegélnych asortymentow robét podano na koncu kazdego rozdziatu Specyfikacii
Technicznej.

I-10.2. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonaniem poszczegélnych asortymentéw robét podano na koricu kazdego rozdziatu Specyfikacji
Technicznej.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Il- ST-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

II - $T-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

II-1.  WSTEP

[1-1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych .

IIM.2.  Zakres stosowania STSpecyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zZleceniu i realizacji robét .

II-1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

II-1.4.  Okreslenia podstawowe
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Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST-00. ,Wymagania ogoine"

I-1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00. ,\Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

Il-2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w ST-00 ,Wymagania ogdine" .

[-2.2. Rodzaje materiatdw

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny miec
$rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki"
powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

I-3.  SPRZET

[1-3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczagce sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogoine"

[1-3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4.  TRANSPORT

II-4.1.  Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczage transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”

I-4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

1-5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”

[1-5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajage lokalizacig |
wspotrzedne punktow gidwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich biedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roZnig sig od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego.

Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
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Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

[I-5.3.  Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, pofozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow,
natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stafe na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby $redni biad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperdw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w
dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

[I-5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentaciji projektowej.

Qs trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacii projektowej nie moze by¢ wieksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowej.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

[1-5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtosc migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta, co najmniej
powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiac wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentacjg projektowa,

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

II-6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”

[1-6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych

7. OBMIAR ROBOT

[I-7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w ST-00 , Wymagania ogélne"

II-7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

[1-8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogélne"

[-8.2. Sposob odbioru robét
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QOdbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

[1-9.1.  Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogdine”
11-9.2. Cena jednostki obmiarowej Cena 1 km wykenania rob6t obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i 0znakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatnos¢ robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robdt mostowych.
[1-10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE SZCZEGO OWE

Il - ROBOTY ZIEMNE, ROBOTY ROZBIORKOWE (CPV):45111200-0
l-1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem : wykopéw i ich
zasypaniem przy scianie murku oraz ksztattowanie podtozy :
lIl-2. MATERIALY
[I-.2.1. MATERIAL NA PODSYPKI i ZASYPKI
Jako podsypka i zasypka moze by¢ uzyta pospdtka lub piasek $redni z migjsca budowy lub mieszanka nizej wymienionych
sktadnikow:
e pokruszony materiat skalny,
e pokruszony beton,
e Zuzel nieekspansywny,
e naturalny zwir,
¢ naturalny piasek
Wykluczone z uzycia sg nastepujace materiaty.
e materialy podatne na agresje chemiczng czynnikéw zawartych w wodzie gruntowej,
e materialy pochodzenia organicznego, chemicznie zanieczyszczone lub szkodliwe.
Bezposrednio pod opaske chodnikowa podsypka piaskowo-zwirowa gr. 10 cm zaggszczona mechanicznie.
Wykop zasypywac warstwami z podsypki piaskowo-zwirowa, ktéra powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-86/B-
06712, winna by¢ mrozoodporna. Zawartosé siarczandw (SO3) < 0,5% (suchej masy).
Wskaznik zageszczenia podioza powinien wynosié nie mniej niz 0.98 — wg normy BN-77/8931-12.
Przy studzienkach przy okienkach piwnicznych warstwy chtonne z otoczakéw z domieszka zwirow frakcje 2+16mm.
-22.  WYKOPY OBIEKTOWE
Wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu, przy czym w poréwnaniu do
projektowanego poziomu powinna byé pozostawiona nienaruszalna warstwa gruntu, o grubosci, co najmniej 0,15 m.
Warstwa ta powinna by¢ usunieta bezpo$rednio przed betonowaniem podtoza z betonu B10 grubosci 15 cm. W przypadku
przegtebienia wykopu w stosunku do poziomu przewidzianego w dokumentaciji budowlanej, wyrdwnanie poziomu winno by¢
dokonane za pomoca chudego betonu B10.
l-3.  SPRZET
Wymagania odno$nie sprzetu zawarte sa w Specyfikacji Technicznej Ogoinej.
-4, TRANSPORT MATERIALOW
Wymagania odno$nie transportu zawarte sa w Specyfikacji Technicznej Ogdlnej.
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-5.  WYKONANIE ROBOT.

I-5.1.  MAKRONIWELACJA .

Grunt z istniejgcego podioza, uzyty do formowania nowego podfoza musi by¢ niespoisty, niezawierajacy domieszek
organicznych. Grunt bedzie dogeszczany z zastosowaniem sprzetu do zageszczania wg. ponizszej tabeli.

Rodzaj sprzetu Kategoria Maks.gtebokosé Minimalna ilos¢ przejéé
zageszczanej warstwy- mm sprzetu
Walce wibracyjne (cigzar na 1 m szer. walca - kg) 300 - 600 75125 150 150 161284
Zageszczarki wibracyjne (ciezar-kg) 50-75 > 75 100 150 612

Wilgotno$¢ gruntow zageszczanych winna odpowiadac wilgotnosci optymalnej danego rodzaju gruntu z tolerancjg -2% do
+1%. Wymiary powierzchni podtoza w planie powinny byc dostosowane do sposobu ich wykonania, gtebokoscei, rodzaju
gruntu. PodfoZa opaski chodnikowej wykonaé w spadku 0.5 % w kierunku od krawedzi.

l1-5.2. DOPUSZCZALNE ODCHYLK]

Dopuszczalne odchylki od ustalen dokumentacji budowlanej nie powinny by¢ wigksze niz;

o +2% - dla wskaznika zageszczenia gruntow,
e +-25mm - dla rzednych dna podioza.
e +-5¢cm - W wymiarach w planie o szerokosci dna < 2,0 m.

[II-6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Nastepujace badania winny byé przeprowadzone dla kazdego uzytego materialu, z czestotliwoscig jednego badania na
kazdg reprezentatywna probke:

e uziarnienie,

e wskaznik plastycznosci,

* Zzawartos¢ siarczandw (SO3),

 opis i klasyfikacja wg. PN-86/B-02480

Przy wykonywaniu i odbiorze robét winny byé przeprowadzone nastepujace badania:

 sprawdzenie zgodnosci z Projektem Budowlano-Wykonawczym,
* sprawdzenie zageszczenia gruntow.

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar rob6t wg Specyfikagii Technicznej Ogolne;j

8.  ODBIOR ROBOT.

Badania nalezy przeprowadza¢ w czasie odbiorow czgsciowych i odbioru koricowego robot. W czasie odbioru czesciowego
nalezy dokonywaé odbioru tych robét, do ktorych pdzniejszy dostep bedzie niemozliwy. Na podstawie wynikéw badan
nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robot czgsciowych i konicowych. Roboty zanikajace nalezy wpisaé do dziennika
budowy.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykonane roboty ziemne nalezy uznaé za zgodne z wymaganiami PN /B-
06050. Jezeli choc jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami norm i
Umowy. W takiej sytuacii wykonawca obowiazany jest doprowadzic roboty ziemne do zgodnosci z normg i Umowa oraz
przedstawic je do ponownego odbioru.

[I-9. PODSTAWA PtATNOSCI. Podstawa platnosci wg Specyfikacji Technicznej Ogélnej

Ill-10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty ziemne powinny byé wykonane zgodnie z ST oraz normami:
PN/B-08050:1999  Geotechnika. Roboty ziemne, Wymagania ogdlne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow,
PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

] SPECYFIKACJA TI_ECHNICZNA
IV- §T-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
V-1, WSTEP
IV-1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét Zwigzanych z
rozbiorkg elementow drag.
IV-1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
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[V-1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiorka;
o kraweznikow, obrzezy, nawierzchni.

IV-1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST-00.00.00. ,Wymagania ogoine"

IV-1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogine"

V-2.  MATERIALY

[V-2,1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i
sktadowania, podano w ST-00 ,Wymagania ogolne"

IV-3. SPRZET

IV-3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogolne"

IV-3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrka elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:- spycharki, fadowarki, Zurawie samochodowe, samochody ciezarowe, zrywarki, mioty
pneumatyczne, pity mechaniczne, frezarki nawierzchni, koparki.

[V-4.  TRANSPORT

[V-4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00. , Wymagania ogdlne"

IV-4.2, Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

IV-5.  WYKONANIE ROBOT

IV-5.1. Ogbline zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine”

IV-5.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drég obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw, zgodnie z dokumentacjg
projektowa ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacija projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze polecic
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacii, w ktdrej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow. Roboty
rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub
wskazane przez [nzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja sie wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementow drég znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg,
projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w migjscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescié zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST-02.00.00. ,Roboty ziemne".

IV-6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

[V-6.1. Ogbline zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine”

[V-6.2. Kontrola jakosci robot rozbicrkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST-02.00.00. ,Roboty ziemne".

V7. OBMIAR ROBOT

[V-7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine"

IV-7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen jest: - dla kraweznika, obrzeza, - m (metr),

IV-8.  ODBIOR ROBOT Ogélne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogolne"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANI | ODBIORU ROBOT — ROBOTY BUDOWLANE
ZAGOSPODAROWANIE TERENU boiska, chodnik - bieznia dz.29/1 Sz-n strona - 17



V-9, PODSTAWA PLATNOSCI
IV-8.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine"
IV-9.2. Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania robét obejmuje -dla rozbiorki kraweznikéw, obrzezy :
 odkopanie kraweznikow, obrzezy wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
e zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
o zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
* wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
[V-10. PRZEPISY ZWIAZANE - Normy
PN-D-95017  Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia
PN-H-74219  Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego stosowania
PN-H-74220  Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
PN-H-93401  Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
PN-H-93402  Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco
BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i kwadratowym
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

V- D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU - LUB DARNINY

V-1, WSTEP

V-1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu iflub daminy przy remoncie nawierzchni.

V-1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje techniczne (SST) sg stosowane jako dokument przetargowy oraz jako dokument kontraktowy przy remoncie
nawierzchni.

V-1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu
i dariny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych

V-1.4. Okreélenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogéine"

V-1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdine”

V-2, MATERIALY

V-2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne"

V-3. SPRZET

V-3.1.  Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoine"

V-3.2. Sprzet do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez Inzyniera : spycharki, rowniarki, fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot
Ziemnych-w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe, koparki i
samochody samowytadowcze, nozyce, topaty i szpadle.

V-4, TRANSPORT

V-4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczage transportu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne”

V-4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transpoetem samochodowym.
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Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu. Darning nalezy przewozié
transportem samochodowym.

V-5.  WYKONANIE ROBOT

V-5.1. Ogblne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne”

V-5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacii projektowe.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidiowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robét (zmienna grubosé warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne
wykonanie robot, jako uzupeinienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjac¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentaciji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera,

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentaciji projektowej, SST lub wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowac humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nigorganicznym.

V-5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta darning przeznaczong
do umocnienia skarp, darnine nalezy zdja¢ w sposdb, ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywac w odpowiednich
warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cia¢ w regularne, prostokatne pasy o
szerokosci okoto 0,30metra lub w kwadraty o diugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢ daminy powinna wynosi¢ od 0,05 do
0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej damniny. Jezeli darina przed powtornym wykorzystaniem musi by¢
sktadowana, to zaleca sig jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roziozenie darniny, to nalezy jg
magazynowac w regulamych pryzmach. W porze rozwoju roslin darnine nalezy sktadowaé w warstwach trawg do dotu. W
pozostalym okresie darnine nalezy skiadowac warstwami na przemian trawa do gory i trawg do dofu. Czas skfadowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darnine nie nadajacy sie do powtérnego wykorzystania nalezy usunaé mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

V-6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

V-6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

V-6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu luby/i darniny.

V-7. OBMIAR ROBOT

V-7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
V-7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu lub/i darniny.
V-8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

V-8, PODSTAWA PLATNOSCI

V-9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”

V-9.2, Cena jednostki obmiarowej Cena 1 m2 wykonania robét obejmuije:

zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub cdwiezieniem na odktad,

zdjecie daminy z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

VI- 8T-02.00.00. ROBOTY ZIEMNE DROGOWE POD NAWIERZCHNIE

ST-02.00.01. WYMAGANIA OGOLNE VI- ST-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW

VI-1. WSTEP

VI- 1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych,

VI- 1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot

VI-1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy Iub modernizacji
drég i obejmuja;

e wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V),
e budowe nasypdw drogowych,

VI- 1.4. Okreslenia podstawowe

VI-1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw

przemystowych, spefniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

VI-1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.

VI-1.4.3.Wysokos$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,

wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mnigjsza niz 1 m.
Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokosé przekracza 3 m.
Wykop pytki - wykop, ktérego glebokosc jest mnigjsza niz 1 m.
Wykop Sredni - wykop, ktdrego glebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Wykop gteboki - wykop, ktorego glebokosé przekracza 3 m.

VI-1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda o mafej nosnosci, charakteryzujacy sie znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa robét drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robét drogowych.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopdw, a
niewykorzystanych do budowy nasypow, innych prac zw. z trasg drogowa,

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszcezenia gruntu -

Pd - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),

pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalnej probie
Proctora, zgodnie z PN-B-04481, sfuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg,
BN-77/8931-12, (Mg/m3).

VI-1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00 , Wymagania ogéine"

VI- 2. MATERIALY (GRUNTY)

VI- 2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST-00.00.00. , Wymagania ogélne"

VI- 2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowig nadmiar objetosci robét ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objetosci
robot ziemnych, zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz
budowa nasypow lub wykonanie prac objgtych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej
objetosci gruntow przydatnych ze zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, powinny byé wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie
terendw na odkfad nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze
nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu
zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

VI- 3. SPRZET
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VI- 3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogbine"

VI- 3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu do:

* odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),

* jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

° Sprzetu zageszczajgeego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

VI- 4. TRANSPORT

VI-4.1. Ogélne wymagania dotyczage transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ~Wymagania ogtine"

VI-4.2. Transport gruntow

Wybor Srodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajno$¢ srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania | wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zapiaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wezesniej zaakceptowane na pismie
przez Inzyniera.

VI- 5. WYKONANIE ROBOT

VI- 5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00 ,Wymagania 0golne"

VI- 5.2. Doktadno$¢ wykonania wykopéw i nasypow

QOdchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczac + 1 ¢cmi -3 cm.

Szeroko$¢ korpusu nie moze rozni¢ sig od szerokoéci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm, a krawedzie korony drogi nie
powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno roznic sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalna gtebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekraczaé 10cm przy pomiarze fatg 3-metrowg,
albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny
by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

VI- 5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacii projektowej,

Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem i nawodnigniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie
trwania robét spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduije ich dtugotrwata nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejgeych zbiornikow naturalnych | urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

VI- 5.4, Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robét ziemnych.
Wykonanie wykopéw powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wid z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow
niespaistych. Nalezy uwzglednic ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania
innych robét na spetnienie wymagan dotyczacych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
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odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

VI- 5.5. Rowy

Rowy powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja, projektows i ST. Szerokosé dna i gtebokosé rowu nie moga, réznic
sig¢ od wymiardw projektowanych o wiecej niz + 5 cm.

VI- 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

VI- 6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne"

VI- 6.2, Badania i pomiary w czasie wykonywania robt ziemnych

VI-6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnoéci z wymaganiami specyfikacji oraz z
dokumentacig projektowa, Szczegdlng uwage nalezy zwrécié na:

* wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
o wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

VI- 6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

VI-6.3.1. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokosc korpusu ziemnego nie moze roznic sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.

VI-6.3.2. Szeroko$¢ dna rowow

Szeroko$¢ dna rowow nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz = 5 cm.

VI-6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga, réznié sie od rzednych projektowanych o wiecej niz-3 cm lub +1 cm.

VI-6.34. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze roznic sie od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.

VI-6.3.5. Rownos¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata3-metrowa, nie moga przekraczaé 3 cm.

VI- 6.3.6. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.

VI-6.3.7. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego Iub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

VI- 6.3.8. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien byé zgodny z zatozonym dia odpowiedniej
kategorii ruchu.

VI- 6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty niespetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacj, zostana odrzucone. Jesli
materiaty niespeiniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je
na wfasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 56 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za niemajgca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

VI-7.  OBMIAR ROBOT

VI-7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”

VI-7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

VI-8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogéine"

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa ST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

VI-9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”

VI-10. PRZEPISY ZWIAZANE

VI-10.1. Normy

PN-B-02480  Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
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PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

PN-B-04493  Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;

PN-S-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe.Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie piytg

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

VI-10.2. [nne dokumenty

Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

VII - ST-04.04.00. PODBUDOWA Z KRUSZYW

VIl-1. WSTEP

VIl -1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

VIl -1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie

VIl -1.3.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaci dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.

VIl -1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej

wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

VIl -1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogoine"

VI -2.1.0g6Ine wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdlne"

VIl -2.2.Wymagania dla materiatow

VIl-2.2.1. Uziamnienie kruszywa Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 powinna leze¢
miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziamienia.
VIl-2.2.2. Materiat na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajacy stosuje sie:
e Zwiri mieszanke wg PN-B-11111,
e piasek wg PN-B-11113,
VIl -2.2.3. Materiat na warstwe odcinajaca, Na warstwe odcinajac stosuije sie:
e piasek wg PN-B-11113,
o miat wg PN-B-11112,
e geowtdkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.
VIl -2.2.4, Materiaty do ulepszania wtasciwosci kruszyw. Do ulepszania whasciwosci kruszyw stosuje sie:
e cement portlandzki wg PN-B-19701,
e wapno wg PN-B-30020,
o popioty lotne wg PN-S-96035,
e  zuzel granulowany wg PN-B-23008.
Dopuszcza sig stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efektéw ulepszania kruszywa i po
VIl -2.2.5. Woda Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250
VIl-3. SPRZET
VIl -3.1.0gdIne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogéline"
VIl -3.2.Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
A) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnic
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wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

B) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

C) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszezania. W migjscach trudno dostgpnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

VIl-4. TRANSPORT

VIl -4.1.0goIne wymagania dotyczagce transportu

Ogdlne wymagania dotyczagce transportu podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogllne”

VIl -4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostatych materiatow powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

VII-5. WYKONANIE ROBOT

VIl -5.1.0g6lIne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania robt podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogéine”

VIl -5.2. Przygotowanie podioza

Podioze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania okreslone w ST-04.01.01. ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podioza" i ST-02.00.00. ,Roboty ziemne".

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w odstepach
nie wigkszych, niz co 10 m.

VIl -5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza
sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé
od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegfa rozsegregowaniu i wysychaniu.

VIl -5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosc po
zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i
rzednych wysokoéciowych. Jezeli podbudowa sktada sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna
byé wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnoéé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zostac osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci
podbudowy

VIl -5.5.Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uoZeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.

VIl -6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

VIl -6.1.0gélne zasady kontroli jakosci robét

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” .

VIl -6.2.Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wtasciwosci okreslone w ninigjszej ST.

VIl -6.3.Badania w czasie rob6t
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VIE-6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi. Probki nalezy pobiera¢ w sposab losowy, z
roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
Vil-6.3.2. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 (metoda I}, z tolerancja+10% -20%. WilgotnoS¢ nalezy okreslic wedtug PN-B-06714-17.

VIl -6.3.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zaggszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych,
wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m2, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E do
pierwotnego modutu odksztaicenia &i jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy Ea.

VIl -6.34. Whasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci

Prébki do badan petnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci Inzyniera.

VIl -6.4.Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

VIl -6.4.1. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ pedbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$t podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej, o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentaciji projektowe.

VIl-6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata lub planografem, wg BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.

Nieréwnos$ci podbudowy nie moga, przekraczac:

¢ 10 mm dia podbudowy zasadniczej,
e 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

VIl -6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancijg +0,5%.
VIl -6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm,-2cm.
VIl -6.4.5. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza a o$ podbudowy w planie nie moze by¢
przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £5 cm.

VIl -6.4.6. Grubo$¢ podbudowy i ulepszenego podioza

Grubo$é podbudowy nie moze sie rdznié od grubosci projektowanej o wigcej niz:
e dla podbudowy zasadniczej = 10%,
e dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

VIl -6.4.7. Nosnos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z ugieciem sprezyste wg BN-70/8931-

VIl -6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

VIl -6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wieksze odchylenia powinny byé naprawione przez spulchnienie lub
zerwanie do glebokesci, co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonane] warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokosé podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu | powtdrne zageszczenie.

VIl -6.5.2, Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosei, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokos¢, zgodnie z
decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

VIl -6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANI | ODBIORU ROBOT — ROBOTY BUDOWLANE
ZAGOSPODAROWANIE TERENU boiska, chodnik - bieznia dz.29/1 Sz-n strona - 25



zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy wynikio
z niewfasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

VIl -7. OBMIAR ROBOT

VIl -7.1.0gdlIne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdlne"

VIl -7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

VII-8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.00.00. , Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje sig za zgodne z
dokumentacja projektowa ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii

VII-9. PODSTAWA PLATNOSCI

VIl -9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczagce podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00. ~Wymagania ogdine"

VIl- 10. PRZEPISY ZWIAZANE

VIl -10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezef obeych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziamowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie nasiakliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozocdpornosci metoda bezposrednia,

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowg

PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie rozpadu zelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnoéci w bebnie Los Angeles

PN-B-08731  Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne

PN-B-11111  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni dregowych. Zwir i mieszanka

PN-B-11112  Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-B-19701  Cement. Cement powszechnego uzytku, Sktad, wymagania i ccena zgodnosci

PN-S-06102  Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

PN-S-96023  Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego

PN-S-96035  Popicty lotne.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-64/8831-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

VII -10.2. Inne dokumenty Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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VIl - ST-05.00.00.-ST-05.03.23. NAWIERZCHNIA BETONOWE | Z KOSTKI BRUKOWEJ

VIl -1, WSTEP

VIl -1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z betonu i z kostki brukowej kamiennej.

VIIl-1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie

VIl -1.3. Zakres robot objgtych ST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni betonowej,

Vil -1.4. Okreslenia podstawowe

VIl -1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00. ,Wymagania 0goine"

VIl -2. MATERIALY

Vill-2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine”
VIIl-2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

Vil-2.2.1. Aprobata techniczna. Warunkiem dopuszczenia do stosowania posiadanie aprobaty technicznej.
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VIl -2.2.2. Wytrzymato$¢ na Sciskanie
Wytrzymato$é na Sciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$é nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej, min. 10 kostek).
VIIl-2.2.3. Nasigkliwosé
Nasigkliwos¢ betonowu powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 i wynosic nie wiecej niz 5%.
VIl -2.2.4. Odpornos¢ na dziatanie mrozu
Odpornos¢ betonu na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z PN-B-06250.
Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:
e probka nie wykazuje pekniet,
e strata masy nie przekracza 5%,
e obniZenie wytrzymato$ci na Sciskanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie zamrazanych nie jest wieksze
niz 20%.
VIl -2.2.5. Scieralnosé - betonu okreslona na tarczy Boehmego wgPN-B-04111 powinna wynosi¢ nie wiecej niz 4 mm.
VIl -3. SPRZET

VIIl-3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine"
VIl -3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni wykonuje sig recznie.

Jesli powierzchnie sg duze stosowa¢ mechaniczne urzadzenia rozuktadajace beton. Do zageszczenia nawierzchni stosuje
sie wibratory ptytowe z ostona z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie Iub
kraweznikach.

VIl -4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogoine’

VIl -5. WYKONANIE ROBOT

VIIT-5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine"
VIl -5.2. Podtoze

Podioze pod utozenie nawierzchni betonowych i kostek brukowych moze stanowi¢ grunt piaszczysty- rodzimy lub
nasypowy o WP > 35,

JeZeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnie z kostki brukowej przeznaczong dla ruchu pieszego,
rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywaé bezposrednio na podtozu z gruntu piaszczystego
w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podioza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami
przemarzania.

Podtoze gruntowe pod nawierzchnig powinno byé przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w ST-03.01. ,Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”.

VIII-5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowa,

Podbudowe, w zaleznosci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, moze stanowic:

e grunt ulepszony pospétkg, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.

e  kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie,

e podbudowa ttuczniowa, Zwirowa lub zuzlowa, lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

Podbudowa powinna byé przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju
podbudowy.

VIl -5.4, Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonu mozna stosowac krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 lub inne typy
kraweznikéw zgodne z dokumentacjg projektowa lub zaakceptowane przez Inzyniera.

VIl -5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712. Grubos¢ podsypki po
zageszczeniu powinna zawierac sig w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i
wyprofilowana.

VIl -5.6. Uktadanie nawierzchni betonowych i z kostek kamiennych
Z uwagi na roznorodnos¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie dowolnego wzoru - wezesniej
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ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada sig na podsypce Iub podiozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3
mm. Kostke nalezy ukladac ok. 1,5 cm wyzej od projektowane] niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnic piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztaftek.

Do zageszczania nawierzchni z kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeinié szczeliny piaskiem i zamies¢ nawierzehnie. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielegnaciji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

VIII -6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

VIIL-6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogélne”
VI -6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy produkt posiada atest wyrobu.
Niezaleznie od posiadanego atestu.
Poza tym, przed przystapieniem do robét Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych i wyniki badan
przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
VIIl-6.3. Badania w czasie robét
VIII-6.3.1. Sprawdzenie podioza i podbudowy
Sprawdzenie podtoza i podoudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacia projektowa i odpowiednimi ST.
VIl -6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci z dokumentacjg projektowa, ninigjszej ST.
VIl -6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacjg projekt. oraz wymaganiami ninigjszej ST:
e  pomierzenie szerokosci spoin,
e sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
o sprawdzenie prawidiowosci wypetnienia spoin,

VIl -6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Vil -6.4.1. Nieréwnosci podtuzne Nierdwnosci podtuzne nawierzchni mierzone tata |ub planografem zgodnie z normg,
BN-68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.

VIl -6.4.2. Spadki poprzeczne Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancjg  0,5%.

VIIl-6.4.3. Niweleta nawierzchni Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektu nie
powinny przekracza¢ £1cm.

Vill -6.4.4. Szerokoé¢ nawierzchni Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej
niz £5¢m.

VIl -6.4.5. Grubosé podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac = 1,0 cm.
VIl -7. OBMIAR ROBOT

VIl -7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogéine"
VIl -7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki .

VI -8. ODBIOR ROBOT

Vil -8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoline zasady odbioru robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa ST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem toleranciji daty wyniki pozytywne.

Wil -8.2. Odbidr robét zanikajagych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacyeh i ulegajacych zakryciu podiegaja;
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e przygotowanie podtoza,
¢ ewentualnie wykonanie podbudowy,
e wykonanie podsypki,
o ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru s3 okreslone w ST-00.00.00. ,Wymagania ogélne".
VIl -9. PODSTAWA PLATNOSCI
VIl -9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine"
VII-9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robét,
przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),
dostarczenie materiatow, wykonanie podsypki,
utozenie i ubicie kostki, wypetnienie spoin,
przeprowadzenie badan i pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej.
VII-10. PRZEPISY ZWIAZANE Normy
PN-B-04111  Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego
PN-B-06250  Beton zwykty
PN-B-06712  Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
PN-B-19701  Cement. Cement powszechnego uzytku, Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250  Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic parkingdw i
torowisktramwajowych. Krawezniki i obrzeza

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-68/8231-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

IX - ST-05.03.23. NAWIERZCHNIE | PODBUDOWY SYNTETYCZNE

IX-1, WYMAGANIA OGOLNE

[X-1.1. Wstep Przedmiot Specyfikacji

Niniejszy rozdziat Specyfikacji okre$la wymagania ogéine dotyczace wykonania syntetycznych warstw konstrukcji
nawierzchni,

[X-1.2. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane ponizej odnosza sie do syntetycznych warstw konstrukcji nawierzehni.

,Nawierzchnia syntetyczna" Warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podioze i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

.Nawierzchnia podatna” Nawierzchnia o konstrukcji odksztatcajacej sie plastycznie pod dziataniem obcigzen
(nawierzchnie brukowcowe, tuczniowe, itp., oraz bitumiczne o podbudowach podatnych).

Warstwa wyréwnawcza" Warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci pedbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

,Podbudowa zasadnicza" Gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni: moze ona
zawieraC warstwe wzmacniajac lub/i warstwe wyrdwnawcza,

Kruszywo - Kruszywo powinno by¢ czyste, o odpowiedniej twardosci i trwatosci. Powinno spetnia wymagania odnosnie
cech fizycznych podane w odpowiednich punktach niniejszej Specyfikacii.

IX-1.3. Wykonanie robot

IX-1.3.1. Warunki przystapienia do robdt

Nie nalezy uktada¢ nawierzchni syntetycznej na mokrym lub oblodzonym podtozu.

Nie nalezy uktada¢ nawierzchni syntetycznej podczas opadéw atmosferycznych i mgly, a jezeli w opinii Inzyniera,
powyzsze warunki moga wystepowac diuzszy czas, produkcje mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy wstrzymac.

Nawierzchnie syntetyczng mozna wbudowywac jedynie w temperaturze otoczenia i przy predkosci wiatru okreslonych w
PN-8-96025, jezeli nie dokonano szczegdlnych uzgodnien z Inzynierem i tylko pod warunkiem, Ze watowanie mozna
zakonczy¢ zanim temperatura mieszanki opadnie ponizej minimalnej temperatury w czasie zageszczania wymaganej dla
mieszanek opisanych w ninigjszej Specyfikacii.

[X-1.4. Czyszczenie i wykonywanie warstw

Warstwy nawierzchni syntetycznej nalezy utrzymywaé w czystosci. W przypadku jakiegokolwiek zanieczyszczenia.
Wykonawca powinien podjag starania w celu jej oczyszczenia, a jezeli okaze sie to niemoZliwe, Inzynier zastosuje $rodki
zgodnie z pkt. 0600.6.5.

IX-1.5. Kontrola jako$ci robot

Pobieranie probek i badania

Wykonawca powinien pobieraé probki i wykonywaé badania nawierzchni syntetycznej w celu stwierdzenia, czy wszystkie
materiaty spelniajg wymagania zwiazane z jej stosowaniem.

Tolerancje

Wykonawca powinien stosowac sie do tolerancji okreslonych w poszczegélnych punktach Specyfikacii (Dziat 06) dia
sktadnikow mieszanki, wtasciwosci mieszanki oraz cech wykonanych warstw.

[X-1.6. Badania i pomiary

Wykonawca powinien zadbac, aby wszystkie roboty zwiazane z wykonawstwem nawierzchni bitumicznych zostaty
wykonane zgodnie z wymaganiami niniejszej Specyfikacji. Powinien prowadzi¢ odpowiednig dokumentacje umozliwiajacg
wykazanie, iz roboty spefniajg te wymagania.

IX-1.7. Naprawa robot

W przypadku, gdy jakakolwiek cze$¢ nawierzchni nie spefnia wymagan dotyczacych réwnoscei, spadkow i uksztattowania,
grubosci warstw, tekstury, wiasciwosci materiatowych lub zageszczenia, na catej powierzchni warstwy nie spetniajacej
wymagan Specyfikacji nalezy wykonaé naprawe w sposob opisany ponizej.
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X - NAWIERZCHNIE UTWARDZONE ZWIROWE (CPV):45233250-6

/ Roboty w zakresie nawierzchni /

X-1. WSTEP

Ninigjsze ST dotycza standardéw wykonania utwardzenia terenu. Konstrukcje nawierzchni zwirowych.
X-2.MATERIALY Analogicznie
X-3. SPRZET  Analogicznie
X-4.  TRANSPORT Analogicznie

Dowdz elementéw prefabrykowanych samochodami skrzyniowymi z zabezpieczeniem przed przesunieciem i
uszkodzeniem

X-5. WYKONANIE ROBOT Analogicznie
X-6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

X-6.1 PODBUDOWA  Kontrola réwnosci i grubosci warstwy polega na sprawdzaniu w sposob ciagly z dokumentacj@
projektowa pochyle podtuznych, spadkow poprzecznych, grubosci i zageszczenia. Kontrola ta powinna byé
przeprowadzona na kazdej dziennej dziace roboczej co najmniej w jednym przekroju na kazde 50 m warstwy.

X-6.2. NAWIERZCHNIA.
W celu ustalenia zgodnosci wykonania opaski z projektem i wymaganiami normy nalezy przeprowadzi¢ badania:
°  Sprawdzenia jakoSci robét konstrukcji nawierzchni,
e  Sprawdzenie konstrukcji podbudowy i réwnosci nawierzchni.
e Sprawdzenie profilu podtuznego i profilu poprzecznego.
X-7. OBMIAR ROBOT.
Obmiar robot wg Specyfikacii Technicznej Ogodlnej.
X-8. ODBIOR ROBOT
Warstwa podbudowy podlega odbiorowi czesciowemu.
Badania polegaja na sprawdzeniu:
e technicznych dokumentow kontrolnych,
e réwnosci w przekroju podiuznym i poprzecznym,
e zageszczenia podsypki.
X-9.  PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa pfatnosci wg Specyfikacji Technicznej Ogdlnej
X-10. PRZEPISY ZWIAZANE
NORMY
PN-84/5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tiucznia kamiennego.
BN-66/6774-01 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaine do nawierzchni drogowych i kolejowych. Zwir i pospoika.
BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych.
BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigZenie plyta,

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg,

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podioZza nawierzchni podatnych.
BN-64/8933-02 Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
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XI- ST-08.03.01. BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
Xl-1. WSTEP '
Xl -1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.
XI-1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
Xl -1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego.
Xl -1.4. Okre$lenia podstawowe
Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciggi komunikacyjne
od terendw nie przeznaczonych do komunikagji.
Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
$T-00.00.00. ,Wymagania ogdlne"
X! -1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogoine”
Xl-2. MATERIALY
XI-2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00.00.00. .Wymagania ogdine"
Xl -2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi sa;
o obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
e zwir lub piasek do wykonania taw,
e cement wg PN-B-19701,
o piasek do zapraw wg PN-B-06711.
X1 -2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozroznia sig dwa rodzaje obrzezy:
e obrzeze niskie- On,
o obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszcz. wielko. i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza dziel sie na:
e gatunek1 -Gf,
e gatunek2 - G2.
Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x20 X75 cm gat. 1 - obrzeze On -
1/6/20/75 BN-80/6775-03/04.
X -2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - sktadowanie
Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegregowane wediug rodzajow i
gatunkdw.
Betonowe obrzeza chodnikowe naleZy uktadaé z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co
najmniej: grubosé 2,5cm, szerokost 5cm, dugosé min Sem wigksza niz szer. obrzeza.
Xl-3. SPRZET
X1 -3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine®
Xi-3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.
Xl-4. TRANSPORT
Xl -4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogine”
4.2, Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowanej.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig | uszkodzeniami w czasie transportu.
Xl-5. WYKONANIE ROBOT
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Kl -5.1. Ogblne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania robot podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogdlne"

Al-5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom
tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

X1-5.3. Podioze lub podsypka (tawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza stanowi podsypka (tawa) z piasku, o gr. warstwy 3cm (po zageszczeniu). Podsypke (fawe)
wykonuije sie przez zasypanie koryta piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda,

XI-5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podtozu w migjscu i ze Swiattem (odlegioscia gérej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacii projektowe;.

Zewnetrzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic je zaprawa cementows. Spoiny przed zalaniem nalezy
oczysci¢ i zmy¢ woda, Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng glebokos¢.

XI-6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

X1-6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdlne"

Xl -6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami. Pomiary diugosci i
gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoécig do 1mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu | wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadno$cig do 1mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami. Sprawdzenie katoéw prostych w narozach elementéw wykonuje sig
przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z dokfadnoscia do 1mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow

X1-6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami

b) podtoza z podsypki (fawy) z piasku - zgodnie z wymaganiami

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami, przy dopuszczalnych odchyleniach:

¢ linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,

e niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza, ktore moze wynosi¢ +1cm na kazde 100m dt. obrzeza,

e wypetnienia spoin, sprawdzane, co 10 metréw, ktore powinno wykazywaé catkowite wypetnienie badanej
spoiny na peing gtebokose.

XI-7. OBMIAR ROBOT

Xl -7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdine"

Xl -7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

XI-8. ODBIOR ROBOT

X1-8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoline zasady odbioru robét podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa ST i wymaganiami InZzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

XI -8.2. Odbi6r robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu pedlegaja;

e wykonane koryto,
e wykonana podsypka.

X| -9. PODSTAWA PLATNOSCI

X1 -8.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST-00.00.00. ,Wymagania ogdlne"
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XI-9.2. Cena jednostki obmiarowe;
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
*  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie koryta,
rozscielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrzeza,
wypetnienie spoin,
obsypanie zewnetrznej $ciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE Normy

PN-B-06050  Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250  Beton zwykly

PN-B-06711  Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

PN-B-11111  Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

PN-B-11113  Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-B-19701  Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, 03/01 Parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wsplne wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzehni drég, ulic, 03/04 parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

XIl -ST-08.03.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

XlI-1. WSTEP

XII-1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie robét zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych .
Xl -1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowe specyfikacje techniczne (SST) sq stosowane jako dokument przetargowy oraz jako dokument kontraktowy

przy remencie nawierzchni.
XII -1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotyczg ustawienia kraweznikow betonowych zgodnie z dokumentacjg, projektowa,

Xl -1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz podanymi w

rozdziale D-M -00.00.00 - "Wymagania Ogéine” pkt 1.4,
XII'-1.5.0gdIne wymagania dotyczace robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacja Projektowa,

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST w rozdziale D - M- 00.00.00 - "Wymagania Ogélne”
XIl-2. MATERIALY
Xl -2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania

0gbine"

Xll -2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sa;

e krawezniki betonowe,

piasek na podsypke i do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,
materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.
XII'-2.3.Materiaty na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 , @ do zaprawy cementowo-

piaskowej PN-B-06711.
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Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz
»32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna byé odmiany ,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

Xl -2.4. Materialy na tawy. Krawezniki betonowe - typ

Nalezy zastosowac krawezniki typu U rodzaju ,a" gatunku 1 zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14].
Xl -2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

Xl -2.4.1. Ksztatt i wymiary

Ksztalt kraweznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a"
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Tablica 1. Wymiary kraweznikéw betonowych

Rys. 1. Wymiary kraweznikow

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
kraweznika | kraweznika | b h ¢ d r
U a 100 20 30 min. 3 min. 12 1,0
max. 7 max. 15
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
| +8
b, h +3

Xll -2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkow betonu, o fakturze z formy Iub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny
przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow betonowych — Gat. 1

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielkosé
wad i uszkodzen
Wklestos¢ lub wypuklosé powierzehni kraweznikéw w mm 2
Szczerby i uszkodzenia ograniczajacych powierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i narozy (Scieralne), mm
ograniczajacych pozostate powierzchnie:
- liczba max 2 2
- dlugosé, mm, max 20 40
- gteboko$¢, mm, max 6 10
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Xl -2.4.3. Skiadowanie
Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typdw, rodzajow,
odmian, gatunkow i wielkosci,
Krawezniki betonowe nalezy ukladac z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm,
szeroko$c 5 cm, diugo$¢ min. 5 cm wieksza niz szeroko$¢ kraweznika.
Xl -2.4.4. Beton i jego sktadniki
Xl -2.4.4.1. Beton do produkeji kraweznikow
Do produkciji kraweznikow nalezy stosowa¢ beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W przypadku wykonywania
kraweznikow dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kraweznikdw powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uzyty do produkcji kraweznikdw powinien charakteryzowaé sig:
o nasigkliwoscia, ponizej 4%,
e Scieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
e mrozoodporno$cig i wodoszczelnoseig, zgodnie z normg PN-B-06250 [2].
Xl -2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5" wg PN-EN-197-1 [10].
Przechowywanie cementu powinno byé zgodne z BN-88/6731-08 [12].
Xl -2.4.4.3. Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z Kruszywami
innych asortymentdw, gatunkow i marek,
Xll-2.4.44. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250
Xl -2.5. Materiaty na podsypke i do zapraw
Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-06711
Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz
+32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-EN-187-1 [10].
Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250
Xl - 2.6, Materiaty na tawy
Do wykonania tawy betonowej pod krawezniki nalezy stosowa¢: beton klasy B 15 lub B 20, wg PN-B-06250 [2], ktérego
sktadniki powinny odpowiadac wymaganiom
Xl -2.7. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom BN-74/6771-04 lub
aprobaty technicznej.
Xl -3. SPRZET
Xl -3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
XII-3.2. Sprzet
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.
Xl -4. TRANSPORT
Xll -4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
Xl -4.2. Transport kraweznikow
Krawezniki betonowe moga byé przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadaé naleZy na $rodkach transportowych w pozyciji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna
warstwa nie powinna wystawac poza $ciany Srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
Xl -4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport cementu powinien sie odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i

zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a
kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
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Mase zalewowa nalezy pakowac w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac sig w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebndw i beczek.

XI1-5. WYKONANIE ROBOT

XII-5.1. Ogdlne zasady wykenania robdt

Ogbline zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

XII -5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosic¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.

Xl -5.3. Wykonanie taw

Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac
szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuije sie w szalowaniu. Beton rozécielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 przy
czym nalezy stosowac, co 50 m i przy stykach z kraweznikami mostowymi, szczeliny dylatacyjne wypeinione bitumiczng
masg zalewowa,

XII -5.4. Ustawienie kraweznikow betonowych

Xll -5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegtosé gornej powierzehni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej,
a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na
,wyrobienie” scieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm |ub zwigkszone do 16 cm.

Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna byé po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, Zwirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02

Xl -5.4.2. Ustawienie kraweznikow na tawie betonowej

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje sie na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-piaskowej 0
grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

Xl -5.4.3. Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypeini¢ zwirem, piaskiem lub zaprawg
cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikow zaprawg cementowo-piaskowa stosuje
sie wylacznie do kraweznikow ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczyscic i zmy¢ woda, Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac, co
50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling dylatacyjng tawy.

Spoiny kraweznikow, na odcinkach po 5 m od obiektu mostowego nalezy wypetnia¢ kitem trwaleplastycznym.

Xl -6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

Xl -6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Xl -6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materiatow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzic na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i
gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021

Sprawdzenie ksztattu | wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow
wykonuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

X1 -6.2.2. Badania pozostatych materiatdw

Badania pozostatych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow

XII -6.3. Badania w czasie robdt
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XII -6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdzaC wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zaggszczenie podioza powinno byé zgodne

XI1-6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja;

Zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.

Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta. Dopuszczalne odchylenia mogg
wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary taw.

Wymiary faw nalezy sprawdzié w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy. Tolerancje wymiarow
Wwynosza;

o dlawysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
e dlaszerokosci + 10% szerokosci projektowanej.
c) Réwnos¢ gomej powierzehni faw,
Rownos¢ gornej powierzchni fawy sprawdza si¢ przylozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig tawy i przytoZzong fatg nie moze przekraczaé 1 cm.

d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé  + 2 ¢m na kazde 100 m wykonanej
tawy.

XII -6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzaé:

e dopuszczalne odchylenia linii krawgznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

e dopuszczalne odchylenie niwelety gomej plaszezyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi £ 1.¢cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

*  rownos¢ gérnej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym przeswit pomigdzy gorng powierzchnia kraweznika | przylozona fatg nie
moze przekraczaé 1 cm,

¢ doktadno$¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metrow, Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng
gtebokos¢.

XIl -7. OBMIAR ROBOT

Xl -7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne"
Xl -7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

XlI -8. ODBIOR ROBOT

XlI -8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdine”
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

XII'-8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

 wykonanie koryta pod fawe,

e wykonanie fawy,

* wykonanie podsypki.

XII -9. PODSTAWA PLATNOSCI

Xl -9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine”
XI1-9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

» dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

e wykonanie koryta pod tawe, ew. wykonanie szalunku,

e wykonanie fawy, i wykonanie podsypki,

* ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowe;),
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wypetienie spoin kraweznikow zaprawa, ew. zalanie spoin masg zalewows,
wypetnienie dylatacji na styku z kapa i kraweznikiem mostowym kitem poliuretanowym,
zasypanie zewnetrznej ciany kraweznika gruntem i ubicie,

e przeprowadzenie badan i pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
XI1-10. PRZEPISY ZWIAZANE

XI1-10.1. Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
PN-B-06250 Beton zwykly
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
PN-B-06712 Kruszywa mineraine do betonu zwyktego
PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne, Kruszywo famane do nawierzchni
drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
PN-EN-197-1 Cement. Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementow powszechnego uzytku.
PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspéine
wymagania i badania
BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe
BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
XI1'-10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 19791 1982

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

XIil -ST-09.01.01. ZIELEN DROGOWA

Xl -1. WSTEP

Xl -1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
zalozeniem i pielegnacja zieleni drogowej.

Xi-1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot

X-1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zieleni drogowe;.

Xl -1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne.

Xl -1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

Xl -2. MATERIALY

Xl -2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczagce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogélne"

X -2.2, Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skfad gatunkowy, klase, numer normy wq ktérej zostata
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wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

Xl -2.3. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartos¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.).
Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

XI-3. SPRZET

Kli-3.1, QOgolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogolne"
X -3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:
glebogryzarek, ptugow, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
walu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,
kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,
e sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),
Xl -4, TRANSPORT

Xl -4.1. Qgélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogolne"
Xl -4.2. Transport materiatéw do wykonania nasadzen

Transport materiatow do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci
transportowanych materiatow.
AT -5, WYKONANIE ROBOT

Xl -51. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania cgolne”
Xl -5.2. Trawniki

Xl -5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robdt zwiazanych z trawnikami sa nastepujace:
o teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
e przy wymianie gruntu rodzimego na ziemie urodzajng teren powinien byé obnizony w stosunku do gazonow
lub kraweznikow o ok. 15 cm -jest to miejsce na ziemie urodzajng, (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
e  przy zakfadaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac sie 2 do 3 cm nad terenem,

e teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

s ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi
oraz starannie wyrdwnana,

e przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatkg lub zagrabic,

e  siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

e okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

e naterenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba, ze SST przewiduje
inaczej,

e naskarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2, chyba, ze SST przewiduje inaczej,

L ]

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito przez watowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego,

e  mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg skfadu podanego w ST.

Xl -5.2.2. Pielegnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacii trawnikow jest koszenie:

e  pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ okoto 10 cm,

e nastepne koszenia powinny sie odbywac w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

e  ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkdw klimatycznych Polski mozna przyjaé pierwszg pofowe
pazdziernika),

e Kkoszenia trawnikow w catym okresie pielegnaciji powinny sie odbywa¢ czesto i w regulamych odstepach

czasu, przy czym czesto$¢ koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,
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e chwasty trwafe w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; srodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu
nalezy stosowac z duzg ostroznoscia i dopiero po okresie & miesiecy od zatoZenia trawnika.
Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki nawozéw nalezy
przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegolnych porach roku:
e wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
e  od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,
e  ostatnie nawoZenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.
Xl -5.3. Drzewa
XlIl -5.3.1. Zabezpieczenie drzew podczas budowy
W czasie trwania budowy lub przebudowy chodnikéw itp. w sasiedztwie istniejacych drzew, nastepuje pogorszenie
warunkow glebowych, co niekorzystnie wpiywa na wzrost i rozwoj tych drzew.
Jezeli istniejace drzewa nie bedg wycinane lub przesadzane, to w ST powinny by¢ okreslone warunki zabezpieczenia
drzew na czas trwania budowy oraz po wykonaniu tych robét.
XIIl-6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Xl -6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Xl -6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
e 0Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
okreslenia ilosci zanieczyszezen (w m3),
pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
wymiany gleby jatowej na ziemie urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacii projektowej,
gestosci zasiewu nasion,
prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy. Kontrola robét przy
odbiorze trawnikow dotyczy:
e  prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin"),
e  obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.
XIll -7. OBMIAR ROBOT

All-7.1. Ogblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogélne"
Xl -7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow z roslin jednorocznych, dwuletnich i wieloletnich
(oprocz roslin cebulkowych i réz),

Xl -8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST -00.00.00 ,Wymagania ogdlne"

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancii daty wyniki pozytywne.

XIII-9. PODSTAWA PLATNOSCI

Xli-9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
Xl -9.2, Cena jednostki cbmiarowej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:
e  roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowdz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,
e  zaktadanie trawnikow,

*  pielegnacje trawnikdw: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
Xill -10.PRZEPISY ZWIAZANE
PN-G-98011 Torf rolniczy
BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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XIV. D-01.02.01 USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW
XV -1, WSTEP
Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét.
Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych, usunieciem karp i wywiezienie
XV - 2. MATERIALY
Nie wystepuja.
XIV-2. SPRZET
Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem karp i krzakow nalezy stosowac:
Pity mechaniczne,
Specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia
Spycharki,
Koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.
XIV - 4, TRANSPORT
Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym,
XIV - 5. WYKONANIE ROBOT
XIV - 5.1.0gdlIne zasady wykonania robét- Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”
XV - 5.2, Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzakéw obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostatosci po wy karczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentaciji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew i krzakéw powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajgcego.

Wycinke drzew o wiaSciwosciach materiaiu Uzytkowego nalezy wykonywac w tzw. sezonie rebnym, ustalonym przez
Inzyniera.

W miejscach dokopdw i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczyscic z roslinnosci, wykarczowa¢ pnie i usunaé korzenie tak, aby zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do whudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czeéci roslinnosci nie znajdowaly sie na
gtebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robét drogowych, nieprzeznaczona do usuniecia, powinna by przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli rolinnosé, ktora ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez
odpowiednie wiadze.

XIV-5.3. Usuniecie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakow znajdujace sig w pasie robét ziemnych, powinny by¢ wy karczowane, za wyjatkiem nastepujacych

przypadkow:
a) w obrgbie nasypéw - jezeli Srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejaca rzedna terenu
w tym miejscu znajduje sie, co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ Sciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze
odstepstwo od ogélnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, Jezeli przewidziano stopniowanie
powierzchni terenu pod podstawe nasypu,
b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego sie z terenem. W tym przypadku pnie powinny byé Sciete rowno
z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zagescic, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczyé przed gromadzeniem sie w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robot w taki sposéb, aby drzewa przedstawiajace wartos¢ jako materiat
Uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wiasciwosci w czasie robét.

XIV - 5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci
XIV-6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z
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ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomoca specialistycznego sprzetu, to sposéb wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostalosci po przerébce powinny by¢ usuniete przez
Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunigtej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek
zadbac, aby odbylo sie ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Pozostalosci po spaleniu powinny byé usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za
zgoda Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach.

Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci,
co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyrgwnana i Zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga byé
zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktrych

odbywa sig przeptyw wod powierzchniowych.

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spefnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w OST
D-02.00.00 ,Roboty Ziemne",

XIV -5, OBMIAR ROBOT
XIV - 7. Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunieciem karp i krzakow jest:
o Dlakarp - sztuka,
®  Dla krzakéw - metr kwadratowy.
XIV - 8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykarczowanych pniach, przed ich
Zasypaniem. )
XIV - 9.PODSTAWA PLATNOSCI
Platnosc nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych. Cena wykonania robot obejmuje:
e Wykarczowanie drzew i krzakéw,
e Wywiezienie karpiny poza teren budowy
e Zasypanie dotow,
Uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

XV - Nasadzenie drzew i krzewow

XV. Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z nasadzeniem i pielegnacia zieleni

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy.
1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z sadzeniem drzew i

krzewow na terenie pfaskim i na skarpach.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajgce roslinom
prawidtowy rozwgj.
1.4.2 Materiat roslinny — sadzonki drzew i krzewow
1.4.3 Bryla korzeniowa - uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z
przerastajacymi ja korzeniami rosliny.
1.4.4 Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami
wzrostu
1.4.5 Forma pienna - forma drzew sztucznie wytworzona w szkolce z pniami o
wysokosci minimum 2,50 m z wyraznym nie przycietym przewodnikiem i
uformowang korong
1.4.6 Forma krzewiasta - forma wiasciwa dla krzewow utworzona w szkolce przez
niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopedowatosci
1.4.7 Pozostafe okreslenia podstawowe 3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
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Polskimi Normami
1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét
Roboty majg by¢ przeprowadzone zgodnie ze sztuka i przepisami prawa polskiego
2. Materiaty
2.1 Materiat roslinny sadzeniowy
2.1.1 Ogéine wymagania dotyczace materiatu roélinnego
Materiat roslinny powinien by¢ zgodny z norma PN-R-67023 i PN-R-67022, wtasciwie oznaczony, tzn. musi mie¢
etykiety, na ktorych podana jest wiasciwa nazwa facinska, forma, wybér, wysoko$é pnia, numer normy.
Materiat roslinny powinien by¢ prawidiowo uformowany z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla gatunku i odmiany
oraz posiadac nastepujace cechy:
DRZEWA:
- pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,
- przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuzac przewodnik,
- bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,
- pedy korony nie powinny byé przyciete, chyba Ze jest to ciecie formujace,
- pedy boczne korony powinny by¢ réwnomiemie rozmieszczone,
- przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,
- blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zaroéniete,
- kazda sadzonka powinna by¢ zamocowana do minimum dwdch palikow
podtrzymujacych,
2.2 Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu z podanym sktadem chemicznym. Nawozy nalezy zabezpieczyc
przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
3. Sprzet
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z:
- drobnego sprzetu do robét ziemnych,
- sprzetu do pielegnacji zadrzewien,
- drabin i szpadli.
4. Transport
4.1 Transport materiatow do wykonania nasadzen
Transport materiatu moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie uszkodzi ani teZ nie pogorszy jakosci
transportowanych materiatow.
W czasie transportu drzewa i krzewy musza byé zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzeniowej i pedow.
Materiat roslinny z brytg korzeniowa musi mie¢ opakowane bryly korzeniowe lub byé w pojemnikach. Materiat roslinny w
czasie transportu powinien by¢ zabezpieczony przed przemarznigciem i wyschnieciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na
miejsce przeznaczenia powinny byé natychmiast sadzone. Jezeli jest to niemozliwe nalezy je zadotowaé w migjscu
ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie suszy podlewac.
5. Wykonanie robét.
5.1 Ogélne zasady wykonania robot
Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie ze sztuka, przepisami BHP i obowigzujacymi normami.
5.2 Drzewa i krzewy
5.2.1 Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow
Wymagania dotyczace sadzenia drzew i kizewow sg nastepujace:
- pora sadzenia — wiosna (do 15.05.2007r,),
- migjsce sadzenia — na terenie miasta Opola,
- dotki pod drzewa i krzewy powinny mie¢ odpowiednia wielko$¢ i zaprawiong,
ziemig urodzajng,
- roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ sig do 5 cm glebiej niz rosta w
szkotce; zbyt gebokie lub zbyt ptytkie sadzenie utrudnia prawidiowy rozwdj
rosliny,
- korzenie ztamane lub uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciag,
- przy sadzeniu drzew nalezy przed sadzeniem wbi¢ dno dotu drewniane paliki,
- korzenie roslin zasypa¢ sypka ziemig, a nastepnie prawidiowo ubié, uformowaé
miske i podlac,
- drzewa nalezy przymocowac do palikéw,
- wysokos¢ palikéw wbitych w grunt powinna byé réwna wysokosci pnia posadzonego drzewa,
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- paliki powinny by¢& umieszczone od strony najczesciej wiejacych wiatrow,
5.2.2 Pielegnacja po posadzeniu '
Pielegnacja nasadzen objeta Jest okresem gwarancyjnym Wynoszacym trzy lata od dnia wykonania robét | polega
na: - podlewaniu,
- odchwaszczaniu,
- Nawozeniu,
- Usuwaniu odrostow korzeniowych,
- poprawianiu misek,
- okopczykowaniu drzew i krzewow jesienia,
- rozgamieciu kopczykéw wiosng i uformowaniu misek,
- Wymianie uschnigtych i uszkodzonych drzew i krzewow,
- Wymianie zniszczonych palikow i wigzadet,
- przycigciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych sie gatezi (ciecia pielegnacyjne i
formujace).
6. Kontrola jakosci robot
6.1 Zasady kontroli jakosci robét
6.1.1 Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielegnacii drzew i krzewow
Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielegnacii drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:
- wielkosci dotkow pod drzewkamii krzewami,
- Zaprawienia dotkéw ziemig urodzajng,
- zgodnosci realizacji obsadzenia z Zatacznikami w zakresie migjsc sadzenia,
gatunkow i odlegtosci sadzonych roslin,
- materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego,
pokroju, wieku, zgodnosci z normami: PN-R-67022 i PN-R-67023,
- opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,
- prawidtowosci osadzenia pali drewnianych i przymocowania ich do drzew,
- odpowiednich terminéw sadzenia,
- wykonania prawidiowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,
- wymiany chorych, uszkodzonych i zdeformowanych drzew i krzewow,
- Zasilania nawozami mineralnymi,
6.1.2 Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow
Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow dotyczy:
- zgodnosci realizacji obsadzenia z zatacznikami,
- zgodnosci posadzonych gatunkéw oraz ilosci drzew z zalgcznikami,
- wykonania misek przy drzewach i krzewach,
- prawidtowosci osadzenia palikéw do drzew i przywigzania do nich pni drzew (paliki
prosto i mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),
- jakosci posadzonego materiafu.
7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowa jest ,sztuka” posadzonego drzewa lub krzewu.
8. Odbidr robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST w momencie zgodnosci obmiaru robdt, pozytywnie zaopiniowanych
protokotow odbioru podpisanych przez:
- Zaktad Ustug Komunalnych w Szczecinie
9. Podstawa platnosci
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podstawa platnosci sg ceny jednostkowe, skalkulowane przez wykonawce. Cena jednostkowa skalkulowzna przez
wykonawee jest ostateczna i wyklucza zadania dodatkowe] zapfaty za wykonanie robét.
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje:

- roboty przygotowawcze: wyznaczenia miejsca sadzenia, wykopanie i zaprawienie
dotkow,

- zakup i dostarczenie materialu roslinnego,

- posadzenie roslin,

- pielegnacje w okresie gwarancyjnym posadzonych drzew i krzewow: podlewanie,
odchwaszczanie, nawozenie,
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- wszelkie inne koszty niezbgdne do prawidtowego wykonania zaméwienia.

10. Opis sposobu obliczenia ceny

10.1 Ogdlne wymagania dotyczace sposobu obliczania ceny

Cena ofertowa podana w przedmiarze robét musi obejmowat kompletny przedmiot zaméwienia (catosé robdt) i
uwzglednia wszelkie wymagania Zamawiajacego kreslone w niniejszej Specyfikacji oraz obejmowac wszelkie koszty, jakie
poniesie wykonawca z tytutu nalezytej oraz zgodnej z obowigzujacymi przepisami realizacji przedmiotu zamowienia.

Szczegdtowe informacje dotyczace sposobu obliczania ceny ofertowej podano w Przedmiarze Robét.

Walutg oferty jest PLN. Wykonawca musi dostarczy¢ wyceniony przedmiar robét w PLN

Wykonawca musi wyceni¢ wszystkie pozycje w Przedmiarze Rob6t zgodnie z wymaganiami zawartymi w niniejszej
Specyfikacji. Nie bedg dokonywane jakiekolwiek odrebne platnosci za pozycje, ktorych cena nie zostata podana w
wypetnionym Przedmiarze Robét

Cena oferty jest suma (brutto) wymieniona w Formularzu Ofertowym z uwzglednieniem ewentualnych zmian wynikajacych
z korekty omytek rachunkowych w obliczaniu ceny. VAT winien by¢ podany oddzielnie w Formularzu Oferty. VAT bedzie
ptacony w kwotach naleznych zgodnie z przepisami prawa polskiego dotyczacymi stawek VAT.

Uwaza sig, Ze Cena Ofertowa podana w Formularzu Ofertowym zawiera kazdy upust, jesli jest oferowany. Jakikolwiek
upust wskazany oddzielnie gdzie indziej w ofercie nie Bedzie brany pod uwage.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA )
XVl - ROBOTY BUDOWLANE /CPV 45450000-6/ MALA ARCHITEKTURA MONTAZ
URZADEN NA FUNDAMENTACH ORAZ MONTAZ SIATKI NA SLUPKACH

ZABETONOWANYCH

XVI-1. Wstep

XVl - 1.1. Przedmiot ST wykonanie i przejecia robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem schodéw zewnetrznych i
mate] architektury w zagospodarowaniu terenu .

XVI- 1.2. Zakres stosowania ST '

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

MONTAZ MALEJ ARCHITEKTURY

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyprofilowanie koryta | rozplantowanie nadmiaru ziemi.

2. Ulozenie warstwy piasku.

3. Wykonanie | ustawienie deskowania.
4. Utozenie betonu zwirowego oraz rozdeskowanie, wraz z ufozeniem zbrojenia Alll i AQ jako zbrojenia przeciw ‘
skurczowego z otuling 3-4cm. T
5. UtoZenie na wyprofilowane]j podbudowie nawierzchni z Kamienia tamanego, blokéw kamiennych | kostki kamiennej z
zalaniem spoin uprzednio przygotowang zaprawg cementowsa,

6. Wyprofilowanie koryta z rozplantowaniem nadmiaru ziemi.

7. Utozenie warstwy piasku.

8. Wykonanie | ustawienie deskowania.

9. UtoZenie betonu zwirowego oraz rozdeskowanie.

10. Obrzucenie stopni zaprawa cementows z zatarciem na ostro

WAGA: Zakres wg dokumentacji projektowej, przedmiaru robét.

XV - 1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST zgodne s3 z odpowiednimi normami polskimi i europ oraz z , Wymagania Ogélne”.
XVI - 1.5. Wymagania ogélne dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w I. Wymagania Ogdlne. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé
wykonania robét oraz ich zgodnosé z Dokumentacjg Projektows, ST i poleceniami Inspektora. Okreslenia: ,wykonag,
zamontowat itp." oznaczajg wykonanie danego elementu tacznie z wykonaniem wszystkich niezbednym po temu czynnosci
oraz dostarczeniem niezbednych materiatow, szalunkéw, zabezpieczen, urzadzen itp. Wykonawca w cenie uwzgledni
niezbgdne rusztowania wewnetrzne | zewnetrzne. Wykonawca w cenie uwzgledni transport na terenie budowy i poza nig

niezbedny do wykonania elementéw niniejszej ST oraz ustali we wiasnym zakresie miejsce sktadowania ziemi i gruzu.
XVI - 2. Materiaty
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Nalezy stosowaC wyroby producentow krajowych i zagranicznych posiadajace dokumenty stwierdzajace dopuszczenie do
stosowania w budownictwie zgodnie
z art. 10 Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane Dz. U. z 2000 r. nr 106/00 péz. 1126 z pdzniejszymi zmianami.
Przed zastosowaniem wyrobu Wykonawca uzyska akceptacje Inspektora.
XVI - 3. Szczegélowe okreslenia materiatow zawarto w przedmiarze robot budowlano-wykonawezym.
3.1. XVI - Sprzet
Sprzgt wedtug specyfiki branzowej robot i wymaganiami ogéinymi wedtug
. Wymagania ogdlne. Zasadniczym sprzetem niezbednym do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST
e samochod dostawczy
e spawarka elektryczna 300A
e betoniarki i mieszarki do zapraw
e drobny sprzet budowlany (szlifierki katowe, wiertarki, itp.).
XVI- 4, Transport
XVI - 4.1. Wymagania ogoine
Ogolne wymagania stawiane transportowi podano w . Wymagania Ogéine".
AVI - 4.2. Wymagania szczegdtowe
Odpady nalezy przewozi¢ zabezpieczone tak, aby nie wypadalty w trakcie transportu i nie zanieczyszczaly $rodowiska.
Zalecany jest transport w szczelnie zamknietych kontenerach.
XVI - 5. Wykonanie robét
XVI - 5.1. Ogédlne warunki wykonania robot
Ogadlne warunki wykonania robét podano w . Wymagania Ogolne".
XVI - 5.2. Zakres wykonania robot
Zakres robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, uszczegdtowiony
w Przedmiarze Robot. Ogélny zakres robét objetych niniejsza specyfikacje obejmuie:
1) Roboty zabezpieczajace
5) Roboty tynkarskie, oktadzinowe i malarskie,
6) Roboty posadzkarskie
Prace wykona¢ zgodnie z Warunkami Ogdlnymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, elektrycznych koricowym.
Wykonawca zobowiazany jest dostarczyé nastepujace dokumenty:
- projektowg dokumentacje powykonawcza,
- dokumenty atestacyjne wbudowanych materialow.
XVI - 8. Kontrola jakosci robot
XVI - 6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w . Wymagania Ogdine".
XVI - 6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robét
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu technologicznego, a w tym ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa
| obowigzujgcymi przepisami. Na zadanie Inspektora, Wykonawca przedstawi Swiadectwa utylizacji odpadow.
XVI - 7. Przepisy zwiazane
Obowigzujace w Rzeczpospolitej Polskiej przepisy BHP i ochrony Srodowiska (w tym ustawa o odpadach i wynikajace z
niej przepisy szczegdlowe).
Instrukcje stosowania materiatow wydane przez producenta.
Swiadectwa dopuszczenia do stosowania wydane przez Instytut Techniki Budownictwa w Warszawie.
Warunki wykonania i odbioru robét budowlanych. TOM I-1Il. Wydawnictwo ARKADY. Warszawa 1990.
PN-86/E-05003/01-Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych oraz inne obowiazujace PN (PN-IEC) lub odpowiednie
normy krajow UE.

OPRACOWAL:
architekt Marcin Fiuk

Nr upr. 204/Sz/ 91
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